
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ง 
วงจรชดุควบคมุไฮดรอลกิ 
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วงจรไฮดรอลกิระบบแบบเดมิ 
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ภาพที่ ง-1  วงจรไฮดรอลิกระบบแบบเดิม 

 

วงจรไฮดรอลิกแบบระบบควบคุมความดัน 
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ภาพที่ ง-2  วงจรไฮดรอลิกแบบระบบควบคุมแบบตางๆ 
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วงจรไฮดรอลิ กแบบระบบควบคุ มแบบต า งๆ  จะใช

คอมพิวเตอร(Computer) เปนตัวประมวลผลกลางสงสัญญาณเขา

การดดีเอคิว (Card Data Acquisition : DAQ) และการดดีเอคิว   

จะแยกสัญญาณออกเปน 3 สัญญาณท่ีสงออก  สัญญาณท่ี 1 

การดอีเอคิวสงสัญญาณไปควบคุมวาลว   4/3 แบบตําแหนงกลาง

ปดเพ่ือใหกระบอกสูบเลื่อนออกหรือเลื่อนเขา  สัญญาณท่ี 2 การด

ดีเอคิวสงสัญญาณไปยังอินเวอรเตอร (Inverter)  โดยจะควบคุม
ความเร็วของมอรเตอรท่ีไปขับปมไฮดรอลิก   เพ่ือรักษาความดันท่ี

ตองการระหวาง 0-100 บาร  และรับสัญญาณปอนกลับจาก

เซ็นเซอรความดัน (Pressure Sensor) เขาการดดีเอคิว  การดดี
เอคิวจะสงสัญญาณออกไปยังคอมพิวเตอร เ พ่ือประมวลใน

โปรแกรมแลปวิว  สัญญาณท่ี 3 จะเปนสวนความปลอดภัยของ
ระบบไฮดรอลิก  การดดีเอคิวจะสงสัญญาณไปควบคุมวาลว

ควบคุมความดัน (Pressure relief Valves)  เพ่ือใหความดันใน

ระบบ       ไฮดรอลิกใหไมเกิน 100 บาร  ถาเกินจาก 100 บาร  
วาลวควบคุมความดันจะทํางานโดยจะระบายน้ํามันไฮดรอลิกท้ิง

ลงถังไมใหความดันในระบบไฮดรอลิก  สูงกวา 100 บาร 

 
 


