
 
ใบรับรองปริญญานิพนธ 

ภาควิชาครุศาสตรเคร่ืองกล คณะครุศาสตรอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

 

เรื่อง  การควบคุมระยะไกลดวยหุนยนตแบบเดลตา 

 (Telerobotic Using Delta Robot) 

โดย    นาย ยุทธพงศ สุขทอง 

 นาย ณัฐพงศ  ผลพุฒิ 

 

        โครงงานนี้ไดรับอนุมัติใหนับเปนสวนหนึ่งของการศึกษา 

        ตามหลักสูตรครุศาสตรอุตสาหกรรมบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส 

 

…………..……..……………………………หัวหนาภาควิชาครุศาสตรเครื่องกล 

                                          (ผศ.ดร.บัณฑิต   สุขสวัสดิ์) 

 

คณะกรรมการสอบปริญญานิพนธ 

………………………………………….......อาจารยท่ีปรึกษา 

   (ผศ.ดร.วัชรินทร โพธิ์เงิน) 

 

………………………………………….......ประธานกรรมการ       …….……………………………………….กรรมการ  

 (อาจารย ดร.จิระศักดิ์   วิตตะ)                               (ผศ.ดร.พรจิต   ประทุมสุวรรณ)  

……………….……………………..….......กรรมการ .…..……………….……………………...กรรมการ 

  (ผศ.ดร.อนันต   สืบสําราญ)                                        (อาจารย สันติ หุตะมาน) 


