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บทคดัยอ่ 
 

       ปริญญานิพนธ์นี้ เป็นการควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ด้วยแรงป้อนกลับ  มีการควบคุมแบบ  
ทางไกล  คือระบบท่ีมีตัว Master เป็นตัวที่มีผู้ควบคุมส่งสัญญาณให้ตัว   Slave      ท างานตาม และ
ยังมีการป้อนกลับของแรงจาก  Slave  มายัง  Master 

       วิธีการด าเนินงานให้ AC Servo Motor ท าหน้าที่เป็น Master  และกระบอกสูบไฮดรอลิกส ์ 
คือ  Slave  เขียนโปรแกรมและแสดงผลผ่านโปรแกรม  LabVIEW   จากนั้นท าการเชื่อมต่อข้อมูล
ผ่านการ์ด  DAQ   มีวิธกีารทดลอง  2  แบบ  แบบท่ี  1   คือควบคุมที่     Master  ส่งต าแหน่งไป
และ Slave ส่งต าแหน่งกลับมายัง Master  (Position-Position : P-P)  เป็นการใช้ความต่างของ
องศาระหว่างตัว  Master และ  Slave เป็นตัวส่งสัญญาณป้อนกลับมายัง Master  และแบบท่ี  2  
คือการควบคุมที่  Master ส่งต าแหน่งไปและ Slave ส่งแรงกลับยัง  Master (Position-Force : 

P-F)  เป็นการใช้ความดันภายในกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ของตัว    Slave    เป็นแรงป้อนกลับมายัง             
Master        ซึ่งการทดลองทั้งสองแบบนี้ได้ท าการทดลองทั้งแบบมีการชดเชยแรงเสียดทานภายใน
กระบอกสูบไฮดรอลิกส ์และไม่มีการชดเชยแรงเสียดทานภายในกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ 
       ผลการทดลองพบว่า การทดลองแบบมีการชดเชยแรงเสียดทานนั้น    มีการเริ่มท างานและเข้า
สู่ค่าที่ตั้งไว้ได้เร็วกว่าแบบไม่มีการชดเชยแรงเสียดทาน สรุปได้ว่าการทดลองแบบมีการชดเชยแรง
เสียดทาน                              มีประสิทธิภาพการท างานดีกว่า         แบบไม่มีการชดเชยแรงเสียดทานภายใน 

กระบอกสูบไฮดรอลิกส์ 
 

 

  

 

 

 

 


