
 
 

บทที่ 5 
สรุปผลการด าเนินโครงงานและข้อเสนอแนะ 

 
ในโครงงานการพฒันาและสร้างชุดควบคุมรถขุดไฮดรอลิกแบบไร้สาย  หลักการคือ                      

ต้องสามารถควบคุมการท างานของระบบพรอพอร์ชันนัลในรถขุดไฮดรอลิกแบบไร้สาย                            
ด้วยระยะไกลตามที่ขอบเขตได้ก าหนดไว้ดังบทที่  1 และสามารถควบคุมได้ทั้ ง 2 ระบบ                                
คือ ระบบวาล์วธรรมดากับ ระบบพรอพอร์ชันนัลวาล์วซ่ึงจะน าการท างานของทั้ ง 2 ระบบ                         
มาเปรียบเทียบความน่ิมนวลและสรุปการท างานของพรอพอร์ชันนัลวาล์วนั้นสามารถท างาน          
ไดน่ิ้มนวลกวา่วาลว์แบบธรรมดาหรือไม่ 
5.1..สรุปผลของโครงงาน 
 โดยภาพรวมของโครงงานการพฒันาและสร้างชุดควบคุมรถขุดไฮดรอลิกแบบไร้สายน้ี                  
จะประกอบดว้ย 3 ส่วนดว้ยกนั คือ ส่วนแรกจะเป็นส่วนของระบบไฮดรอลิก ในส่วนของระบบ 
ไฮดรอลิกนั้นไดท้  าการเพิม่วงจรไฮดรอลิกที่ใชพ้รอพอร์ชนันัลวาล์วเขา้มาเพื่อให้สามารถใชไ้ฟฟ้า
ควบคุมรถขดุไฮดรอลิกได ้และส่วนที่สองไดติ้ดตั้งตูค้อนโทรลที่ภายในประกอบไปดว้ยชุดขยาย
สญัญาณเพือ่ไปขบัพรอพอร์ชนันัลวาล์วทั้ง 8 ตวั, ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นตวัควบคุมสั่งงานชุด
ขยายสัญญาณ, ตวัเช่ือมต่อการส่ือสารแบบไร้สาย นอกจากนั้นแลว้ยงัรวมถึงได้ติดตั้งกล้อง IP 
Camera ทั้งหมด 3 ตวัเขา้กบัตวัรถขดุไฮดรอลิก ส่วนสุดทา้ยจะเป็นส่วนของของโปรแกรมควบคุม
ซ่ึงสามารถที่จะรับค่าจอยสติก รับภาพจากกลอ้ง IP Camera ไดท้ั้ง 3 ตวั และสามารถส่งขอ้มูลผ่าน 
Wireless LAN  ไปยงัตูค้อนโทรลได ้ 

การควบคุมรถขุดไฮดรอลิกแบบไร้สาย นั้นจะตอ้งควบคุมผ่านหน้าต่างของโปรแกรม C#  
ซ่ึงการควบคุมรถขดุไฮดรอลิกแบบไร้สายนั้น สามารถควบคุมกระบอกสูบของ รถขุดไฮดรอลิกได้
ทั้งหมด 8 กระบอก ตามที่ไดต้ั้งวตัถุประสงคเ์อาไว ้และสามารถควบคุมรถขดุไฮดรอลิกแบบไร้สาย
เป็นระยะทาง 100 เมตร จากที่โล่ง 
5.2..ปัญหาและแนวทางแก้ไข 
 จากการด าเนินงานที่ผา่นมามีปัญหาที่เกิดขึ้นระหวา่งการด าเนินงานดงัน้ี  
 5.2.1..เน่ืองจากสภาพเคร่ืองยนต์นั้นเส่ือมสภาพมากจึงท าให้ก าลังของป๊ัมไฮดรอลิกลดลง   
ส่งผลกระทบไปยงัระบบควบคุมของไฮดรอลิก ท าให้การท างานของอุปกรณ์ไฮดรอลิกนั้นไม่เต็ม
ประสิทธิภาพแนวทางแกไ้ขปัญหาคือ  
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 5.2.1.1..จะตอ้งท าการเปล่ียนเคร่ืองยนตข์องรถขดุไฮดรอลิกใหม่ 
 5.2.1.2..ท าการดัดแปลงป้ัมให้ มีขนาดของห้อง เ กีย ร์ใหญ่ขึ้ น  ซ่ึงจะส่งผลให ้            
อตัราการไหลเพิม่ขึ้น การดดัแปลงน้ีจะส่งผลให้ประสิทธิภาพของการท างานของระบบไฮดรอลิก 
ดีขึ้น 
 5.2.2..การเช่ือมต่อของสองระบบระหว่างระบบไฮดรอลิกเดิมกับระบบไฮดรอลิกที่ใช ้               
พรอพอร์ชนันลัวาลว์นั้น ไดใ้ชอุ้ปกรณ์เพิม่ขึ้นมาเช่น ขอ้ต่อ 3 ทาง และวาลว์ซ่ึงส่งผลใหเ้กิดแรงดนั
ตก ในตวัอุปกรณ์  แนวทางแก้ไขคือ เลือกใช้บล็อกวาล์วที่สามารถเลือกใช้ได้ทั้งระบบมือโยก                  
และระบบไฟฟ้า  
 5.2.3..ปัญหาจากการติดตั้งระบบพรอพอร์ชนันลัวาลว์ เน่ืองจากพื้นที่ในตวัรถขุดไฮดรอลิกนั้น
มีพื้นที่จ  ากัด จึงท าให้การดัดแปลงเพื่อวางระบบใหม่นั้ นท าได้ยาก  แนวทางแก้ไขคือเลือกใช ้             
บล็อกวาลว์ที่สามารถเลือกใชไ้ดท้ั้งระบบมือโยกและระบบไฟฟ้า 
 5.2.4..ปัญหาที่เกิดจากการเลือกใช้วสัดุที่ใช้ในการท าตูค้อนโทรลนั้นไม่เหมาะสม เพราะว่า     
ตู ้คอนโทรลนั้ นถูกติดตั้ งไว้กับตัวรถขุดไฮดรอลิกซ่ึงจะต้องทนต่อสภาพอากาศภายนอก                    
แนวทางแกไ้ข คือ ท าที่ป้องกนัตูค้อนโทรลจากสภาพอากาศภายนอกใหมิ้ดชิด  
5.3..ข้อเสนอแนะ 
 5.3.1..ควรที่จะพฒันาโปรแกรมแอพพลิเคชั่น ให้ครอบคลุมมากกว่าเดิม เช่น สามารถสั่ง
สตาร์ทรถและเร่งเคร่ืองยนตไ์ดจ้ากโปรแกรมแอพพลิเคชัน่ 
 5.3.2..ควรที่จะติดตั้งไฟสญัญาณเพิม่เพือ่ที่จะบอกว่า ขณะน้ีหุ่นยนตก์ าลงังานอยู ่และสามารถ
สัง่งานจากรถขดุไฮดรอลิกและโปรแกรมแอพพลิเคชัน่ได ้
 5.3.3..พฒันาการเขียนโปรแกรมควบคุมรถขุดไฮดรอลิกแบบไร้สาย ให้สามารถควบคุม               
ผา่นทาง Internet ได ้


