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บทคัดย่อ 

  โครงงานน้ีเป็นการพฒันาชุดประลองการควบคุมระบบเซอร์โวไฮดรอลิก โดยเปรียบเทียบ
การควบคุมระหวา่งแบบพีไอดี (PID Controller) แบบฟัซซี (Fuzzy Controller) และแบบประสม
ของพีไอดีและฟัซซี (Hybrid of Fuzzy and PID Controller) การพฒันาจะประกอบไปด้วย 4 
ส่วน โดยส่วนแรกเป็นการควบคุมต าแหน่งกระบอกสูบวดัระยะทางการเคล่ือนท่ีโดยใช ้
โพเทนชิโอมิเตอร์ (Potentiometer) และการควบคุมความเร็วของมอเตอร์ไฮดรอลิกวดัความเร็ว
รอบโดยใช้ตวัเขา้รหัส (Encoder) ในส่วนท่ีสองเป็นพฒันาและสร้างวงจรควบคุมการท างานของ
วาล์วเซอร์โว ไฮดรอลิก เพื่อควบคุมทิศทางการเคล่ือนท่ีของกระบอกสูบและมอเตอร์ไฮดรอลิก ใน
ส่วนท่ีสามใช้คอมพิวเตอร์เป็นตัวประมวลผลโดยมีแลบวิว (Laboratory Virtual Instrument 

Engineering Workbench : LabVIEW) เป็นโปรแกรมควบคุมการท างาน โดยผา่นการ์ด 
ดี เอ คิ ว  (Data Acquisition)  รุ่ น NI PCI/PXI-6221 ( 68-Pin)  แ ล ะ ส่ ว น สุ ด ท้ า ย คื อ ใ ช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์แบบจอสัมผัส (Touch Screen Microcontroller) เป็นตัวควบคุมการ
ท างาน  ผลจากการพฒันาและทดลองพบวา่ การใชต้วัควบคุมแบบฟัซซีมีผลการตอบสนองท่ีดีกวา่
การใช้ตวัควบคุมแบบพีไอดีและในส่วนของตวัควบคุมแบบประสมของพีไอดีและฟัซซีจะมีการ
ตอบสนองท่ีดีกวา่ในส่วนของตวัควบคุมแบบพีไอดีและตวัควบคุมแบบฟัซซี 


