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บทคดัยอ 
     วัตถุประสงคของปริญญานิพนธนี ้ เพื่อฟนคืนสภาพของเครื่อง
ฉีดพลาสติก โดยซอมแซมและปรบัปรุงประสิทธิภาพการทํางาน
ของชุดควบคุม จากการควบคุมโดยใชรเีลย  (Relay) ใหเปน 
การควบคุมโดยใชพีแอลซ ี (Programmable Logic Controller : 
PLC) เพื่อควบคุมขั้นตอน 
การทํางานของเครือ่งฉีดพลาสติก และใหเครื่องฉีดพลาสติก
สามารถเคลื่อนทีท่าํงานไดตามขั้นตอนที่ผูใชกาํหนดไว โดยมี
โหมดการทํางาน 3 โหมด คือ 1).โหมดการทํางานแบบส่ังดวย
ตัวเอง (Manual) 2).โหมดการทํางานแบบกึ่งอัตโนมัติ (Semi-
Auto) และ 3).โหมดการทํางานแบบอัตโนมัต ิ(Auto)  

การทดลองจะแบงออกเปน 3 แบบ ตามโหมดการทํางานของ
เครื่องฉดีพลาสตกิ โดยทําการทดลองฉีดพลาสติกในโหมดที ่ 1 
คือ โหมดการทํางานแบบส่ังดวยตวัเอง  โหมดที่ 2 คือ โหมด 
การทํางานแบบกึ่งอัตโนมัต ิและโหมดที่ 3 คือ โหมดการทํางาน
แบบอัตโนมัต ิ 
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 ผลจากการฟนคืนสภาพของเครื่องฉดีพลาสตกิ ปรากฏวา 
เครื่องฉดีพลาสตกิสามารถเคลื่อนทีท่าํงานไดตามขั้นตอนที่ผูใช
กําหนดไวได โดยสามารถเลือกใชโหมดการทํางานของเครื่องฉีด
พลาสตกิไดทั้ง 3 โหมด โดยมีพีแอลซีเปนตัวควบคุมขั้นตอนการ
ทํางานของเครื่องฉีดพลาสติกและสามารถฉีดพลาสตกิออกมาเปน
ช้ินงานตามที่ผูใชตองการได ดังนัน้ระบบควบคุมโดยใชพีแอลซี
จะดีกวาระบบ 
ควบคุมโดยใชรีเลย เนื่องจากความสามารถในการใชงานของพี
แอลซีนั้นมีมากกวา เชน ขนาดของระบบทีเ่ลก็ลง ลดเวลาในการ
ออกแบบและตดิตัง้ และมีเสถียรภาพดีกวาระบบควบคุมที่ใชรีเลย 


