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สารบญัตาราง 
 

ตารางที ่
   2-1  พารามิเตอรของแบบจําลองทางคณติศาสตรของ
มอเตอรไฟฟากระแสตรง                                                                         
   2-2  พารามิเตอรของแบบจําลองทางคณติศาสตรของ
ระบบแพนดูลัมผกผัน                                        
   2-3  ลักษณะของเสนขอมูลแตละชนิดในแลบวิว  
   3-1  ระยะเวลาในการดําเนินการ 
   3-2  คาพารามิเตอรของระบบแพนดูลัม 
   3-3  คาพารามิเตอรของลูกตุมทรงกระบอก 
   3-4  คาพารามิเตอรของระบบแพนดูลัมผกผัน 
   3-5  ตารางกฎของฟซซีลอจิกแบบ 5 สมาชิก 
   4-1  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยพไีอด ีเวลาที่แทง
แพนดลูัม 
          สามารถรักษาสมดุลอยูได 
   4-2  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยฟซซีแบบ 3 
สมาชิก เวลาที่แทงแพนดูลมั 
          สามารถรักษาสมดุลอยูได 
   4-3  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยฟซซีแบบ 5 
สมาชิก เวลาที่แทงแพนดูลมั                                 
         สามารถรักษาสมดุลอยูได 
   4-4  เปรียบเทียบผลทีไ่ดจากการทดลอง เวลาที่แทงแพน
ดูลัมสามารถรักษาสมดุลอยูได   
   4-5  เปรียบเทียบเปอรเซน็คาความผิดพลาดเฉลี่ย 
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ตําแหนงของตวัรถดวยพไีอด ี
   4-8  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยพไีอดี เวลาที่แทง
แพนดลูัมสามารถรักษาสมดลุ 
         อยูได 
   4-9  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยฟซซีลอจิกแบบ 3 
สมาชิก เวลาที่แทงแพนดูลมั 
          สามารถรักษาสมดุลอยูได 
   4-10  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยฟซซลีอจิกแบบ 
5 สมาชิก เวลาที่แทงแพนดลูัม 
           สามารถรักษาสมดุลอยูได 
   4-11  เปรียบเทยีบผลทีไ่ดจากการทดลอง เวลาที่แทงแพน
ดูลัมสามารถรักษาสมดุลอยูได 
   4-12  เปรียบเทยีบผลการตอบสนองของระบบ 
   4-13  ผลทีไ่ดจากการทดลองควบคุมดวยพีไอดีรวมกับฟซ
ซีลอจิก เวลาที่แทงแพนดูลมั  
           สามารถรักษาสมดุลอยูได 
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