
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก  ฉ 

การประเมนิความเหมาะสมของชดุสาธติหุน่ยนตเ์ดลตา้  3  แกน 
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รปูแบบแบบประเมนิความเหมาะสม 

ชดุสาธติหุน่ยนตเ์ดลตา้  3  แกน 

 

ค าชีแ้จง  
      1.  แบบประเมินที่สร้างขึ้นนี้     เป็นเครื่องมือในการประเมินชุดสาธิตหุ่นยนต์เดลต้า  3  แกน    
เพื่อใชป้ระกอบการเรียนการสอนในวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรม  (Industrial  Robotics)  รหัสวิชา  
213360       

            โดยมขีอบเขตในการประเมินดังนี ้
                  1.1  ความเหมาะสมด้านลักษณะทางกายภาพ 

                  1.2  ความเหมาะสมด้านการใช้งาน 

                  1.3  ความเหมาะสมในการบ ารงุรักษา 

                  1.4  ความเหมาะสมในด้านการเป็นชุดสาธิตที่ด ี
 

      2.  แบบประเมินเมินเปน็แบบแสดงความคิดเห็นของผู้ประเมินชุดสาธิตหุ่นยนตเ์ดลต้า  3  แกน  
 

ขอ้แนะน าในการตอบแบบประเมนิ 

      1.  แบบประเมินแบง่ออกเป็น  4  ด้าน  มีทั้งหมด  19  ข้อ 

      2.  ขอให้ท่านผูเ้ชีย่วชาญกรอกข้อมูลทั่วไปของทา่นลงในช่องที่ผูจ้ัดท าได้เตรียมไว้ให้ครบ
สมบูรณ ์
      3.  ขอให้ท่านผูเ้ชีย่วชาญได้กรุณาแสดงความคิดเหน็ที่มีต่อชุดสาธิต  โดยใส่เครือ่งหมาย (√ ) 

ลงในช่องที่ตรงกบัความคิดเห็นของทา่น   
            โดยมีเกณฑ์ระดบัความเหมาะสมดงันี ้ 
 

                              5   หมายถงึ   ผลการประเมินในระดับ   มากทีสุ่ด   
                              4   หมายถงึ   ผลการประเมินในระดับ   มาก   

                              3   หมายถงึ   ผลการประเมินในระดับ   ปานกลาง   
                              2   หมายถงึ   ผลการประเมินในระดับ   พอใช้      
                              1   หมายถงึ   ผลการประเมินในระดับ   ควรปรบัปรุง   
 

            พร้อมทั้งใหข้้อเสนอแนะในการพิจารณาปรบัปรงุต่อไป 
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ขอ้มลูทัว่ไปของผูเ้ชีย่วชาญ 

 
 
 

ชื่อ………………….…………………..……สกุล……………………….…..………….อายุ…….….…..…..ป ี

สถานทีท่ างาน………………………………………………………….…………………..…..……………….. 

ต าแหน่ง……………………………………………………………………………………………………..…… 

วุฒิการศึกษา…………………………….………….……………………….………………………………….. 

สาขาที่จบ………………………………..…………...…………………………………………...……………..

ความเชี่ยวชาญด้าน…………………….……………………..………ประสบการณ…์……………..…….ปี 
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1.  ความเหมาะสมดา้นลกัษณะทางกายภาพ 

 

 

ข้อเสนอแนะ 

…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………………………… 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

หวัขอ้การประเมนิ 
ระดบัความเหมาะสม 

5 4 3 2 1 

      1.1  กลไกของชุดสาธิตเคลื่อนที่ได้ง่าย ไม่ติดขัด      

      1.2  ขนาดของตู้คอนโทรลเหมาะสมกบัชุดสาธิต      

      1.3  ความเรียบร้อยในการประกอบชุดสาธิต      

      1.4  ความเรียบร้อยในการเดินสายไฟในตู้คอนโทรล      

      1.5  ชุดสาธิตมคีวามแขง็แรง ปลอดภยัขณะใชง้าน      
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2. ความเหมาะสมดา้นการใชง้าน 

 

ข้อเสนอแนะ 

…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………………………… 

 
 

 

 

 

หวัขอ้การประเมนิ 
ระดบัความเหมาะสม 

5 4 3 2 1 

      2.1  ชุดสาธิตมีค่าความคลาดเคลื่อนในการเคลือ่นที ่     
              ±1  มิลลิเมตร      

      2.2  ชุดสาธิตสามารถรบัภาระ  (Load)  ได้  300  กรัม      

      2.3  ชุดสาธิตมีเสยีงขณะท างานไม่ดังจนเกินไป      

      2.4  โปรแกรมสามารถควบคุมได้หลายฟงัก์ชัน เช่น Jog   

              X,Y,Z,  Linear  Motion  เป็นต้น      

      2.5  โปรแกรมควบคุมสามารถเปลีย่นโหมดการใช้งาน 

               ได้ง่าย      

      2.6  การเปิด/ปิดของชุดสาธิตสามารถท าได้ง่าย      

      2.7  สะดวกในการเคลื่อนย้าย  น าไปใช้ในสถานที่ต่างๆ 

              ได้ง่าย 
     

      2.8  มีความปลอดภัยขณะใชง้านชุดสาธิต      

      2.9  วัสดุที่ใช้ในการท าแขนของชุดสาธิตมีความแข็งแรง   
           น้ าหนักเบา  ทนแรงกระแทกได้ด ี
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3.  ความเหมาะสมในการบ ารงุรกัษา 

 

 

ข้อเสนอแนะ 

…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………………………… 

 
 

 

 

 

 

หวัขอ้การประเมนิ 
ระดบัความเหมาะสม 

5 4 3 2 1 

      3.1  คู่มือการใช้งานสามารถท าความเขา้ใจได้ง่าย   
               แบง่เป็นหัวข้อต่างชัดเจน  เช่น   การใชง้าน,      
               การบ ารงุรักษา,  ขอ้ควรระวัง  เป็นต้น 

     

      3.2  มีแบบชิ้นส่วนเครือ่งกลส าหรบัการบ ารุงรกัษา      

      3.3  มีแบบของวงจรไฟฟ้าส าหรบัการบ ารุงรกัษา      

      3.4  หากชิ้นส่วนของชุดสาธิตช ารุดเสยีหาย  สามารถ  

               ถอดออกมาซ่อมแซมได้ง่าย      

      3.5  ชิ้นส่วนที่น ามาสร้างชุดสาธิตสามารถหาซื้อ 

               เปลีย่นได้ตามทอ้งตลาด  หากเกิดช ารุดเสยีหาย 

               จนไม่สามารถซ่อมแซ่มได้ 
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4.  ความเหมาะสมในดา้นการเปน็ชดุสาธติทีด่ ี

  

 

ข้อเสนอแนะ 

…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………………………… 

 
 

ลงชื่อ ………………………………………………..  
(………………………………….………..……)  

วันที…่……………………………….…..………..… 

 
 

 

 

หวัขอ้การประเมนิ 
ระดบัความเหมาะสม 

5 4 3 2 1 

      4.1  ชุดสาธิตมีราคาถูกกว่าหุ่นยนต์เดลต้า  3  แกน 

              ของจรงิ      

      4.2  ชุดสาธิตสามารถท างานได้ใกล้เคียงกบัหุ่นยนต ์

               เดลต้า   3  แกนของจรงิ      

      4.3  ใบเนื้อหาครอบคลมุเนื้อหาวิชาหุ่นยนต์ใน 

              อุตสาหกรรรม      

      4.4  แบบฝึกหัดสามารถช่วยใหเ้ขา้ใจในเนื้อหามากขึน้        

      4.5   ชุดสาธิตมีสมรรถนะเหมาะกบังาน 

              ด้านการเรยีนการสอน      
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การประเมนิของผูเ้ชีย่วชาญคนท่ี  1 

นายปราการ     กาญจนวตี 
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278 
  



279 
 



280 
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การประเมนิของผูเ้ชีย่วชาญคนท่ี  2 

ผศ.ชาญชยั     ภูรปิัญโญ 
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284 
  



285 
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การประเมนิของผูเ้ชีย่วชาญคนท่ี  3 

ดร.วนายทุธ์     แสนเงิน 
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288 
  



289 
 



290 
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การประเมนิของผูเ้ชีย่วชาญคนท่ี  4 

อาจารยเ์สมา     พฒัน์ฉิม 
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293 
 



294 
  



295 
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การประเมนิของผูเ้ชีย่วชาญคนท่ี  5 

อาจารยช์นากานต์     แคล้มอ้อม 
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300 
  

 

 


