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ภาคผนวก	
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ภาคผนวก		ก	
คูมือการใชงานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ	3	ลอ	

ควบคุมการเคลื่อนที่โดยใชโคดคําสัง่ 
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1.		บทนํา	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐1		หุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ	

	
							หุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ		ควบคุมการเคลื่อนโดยใชโคดคําสั่ง			เปนการศึกษาเพ่ือหา
แนวทางและความเปนไปได							ที่จะปรับเปล่ียนวิธีการนําทางการเคล่ือนที่ของ			AGV			ที่ตองอาศยั
เสนนําทางการเคล่ือนที่ในรูปแบบตางๆ			เชน			เสนนําทางแบบแถบส	ี	เสนนําทางแบบแถบแมเหล็ก	
เสนนําทางแบบแถบโลหะ		เปนตน									หากมีการปรับเปล่ียนสายการผลิตที่มีการทํางานรวมกันกับ
AGV							เสนนําทางการเคลื่อนที่ของ			AGV			ดังที่ไดกลาวมาน้ัน		จะตองมีการปรับเปล่ียน		ร้ือถอน
และตองติดต้ังเสนนําทางการเคล่ือนที่ของ			AGV			น้ันใหม															จึงสรางความยุงยากพอสมควร
เพ่ือเปนการแกไขปญหาดังที่ไดกลาวมาน้ัน		ทางคณะผูจัดทําจึงไดทําการออกแบบและสรางหุนยนต
เคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ				ที่มีการควบคุมการเคล่ือนที่ของหุนยนตโดยใชโคดคําส่ังจากผูใชงาน
จึงเปนวิธีการควบคุมการเคลื่อนที่ของหุนยนตที	่					สะดวก						รวดเร็ว					และมีความยืดหยุนตอการ
ปรับเปล่ียนเสนทางการเคล่ือนที่ไดตามความตองการของผูใชงาน	
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2.		ขอมูลของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ	แบบ	3	ลอ 
							2.1		ขอมูลจําเพาะของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ	แบบ	3	ลอ	ควบคุมการเคล่ือนท่ีโดยใชโคดคําส่ัง 
ตารางท่ี		ก.1		ขอมูลจําเพาะของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ  3		ลอ   ควบคุมการเคล่ือนที่โดยใช
โคดคําสั่ง	

	
	

ขอมูลเฉพาะ รายละเอียด	

ขนาดของตัวหุนยนต	(กวาง×ยาว×สูง) 600×1025×1005	(มิลลิเมตร)	

นํ้าหนักของตัวหุนยนต 30		กิโลกรัม 

แหลงพลังงาน 
แบตเตอรร่ี ขนาด	12	โวลต	40	แอมป 
จํานวน	2	กอน 

ระบบขับเคล่ือน	
มอเตอรไฟฟากระแสตรง ขนาด	12	โวลต	
90	วัตต		ความเร็ว	110	รอบ/นาท	ี

ระบบบังคับเลีย้ว 
มอเตอรไฟฟากระแสตรง ขนาด	12	โวลต	
36	วัตต		ความเร็ว	100	รอบ/นาท	ี

การเชื่อมตอเพ่ือควบคุมการทํางานของหุนยนต	 USB		Port	

Graphic	User	Interface	(GUI)	
ผานหนาตางโปรแกรมที่ออกแบบโดยใช
โปรแกรม	Labview	

บรรทุกภาระโหลดนํ้าหนักสูงสุด	 50		กิโลกรัม	

ความเร็วในการเคล่ือนที่สูงสดุ 0.5		เมตร/วินาท	ี

การเคล่ือนที่เพ่ือหลบหลีกสิง่กีดขวาง 	
จะตองใชระยะทางที่เปนทางตรงท่ีมีความยาว  

300		เซนติเมตร	
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							2.2		ขนาดของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ	แบบ	3	ลอ	
	
	
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	

ภาพท่ี		ก‐2		ขนาดของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ 3 ลอ 
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							2.3		สวนประกอบท่ัวไปของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ แบบ	3	ลอ	
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐3		สวนประกอบทั่วไปของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ	3	ลอ	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	

ภาพท่ี		ก‐4		สวนประกอบทั่วไปของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ	3	ลอ	(ตอ)	
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ตารางท่ี		ก.2		ชื่อสวนประกอบทั่วไปของหุนยนตเคล่ือนทีด่วยลอ แบบ	3	ลอ 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ	
1	 Control		box	
2	 จุดวางคอมพิวเตอรโนตบุค
3	 สวน Cover ของหุนยนต
4	 จุดวางภาระโหลด	
5	 จุดวางแบตเตอรี่ ลูกที	่	1
6	 จุดวางแบตเตอรี่ ลูกที	่	2	
7	 ลอหนา	
8	 ลอตามดานขวา 
9	 ลอตามดานซาย	
10	 กลอง  Ultrasonic		module		ชุดที่  1	
11	 กลอง  Ultrasonic		module		ชุดที่  2	
12	 กลอง  Ultrasonic		module		ชุดที่  3	
13	 สวิตซ		Start	
14	 สวิตซ		Stop 
15	 สวิตซ		Emergency	
16	 ชองลอดสาย		USB		สําหรับบอรด		UART	
17	 ชองลอดสาย		USB		สําหรับบอรด		Motion		control		SDC2130	
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3.		โครงสรางและสวนประกอบทางกล ของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ แบบ	3	ลอ	
							3.1		สวนประกอบ		Cover		ของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ แบบ 3 ลอ	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	

ภาพท่ี		ก‐4		สวนประกอบ		Cover		ของหุนยนตเคล่ือนทีด่วยลอ แบบ	3	ลอ 
	

ตารางท่ี		ก.3		ชื่อสวนประกอบ		Cover		ของหุนเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ	3	ลอ	

	
	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ		 จํานวน		(หนวย)	
1	 Cover		plate		ดานหลัง 1 
2	 Cover		plate ดานซาย 1	

3	 Cover		plate ดานหนา 1 
4	 Cover		plate ดานขวา	 1	

5	 Cover		plate ดานบน		(หนา)	 1	

6	 Cover		plate ดานบน		(หลัง)	 1	

7	 ฉากยึด		Cover		plate	 12	
8	 Flat		head		screw		M48 28 
9	 Flat		head		screw		M610	+	T‐nut	M6	 16	
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							3.2		ระบบกลไกการขับเคล่ือนและการบังคับเล้ียว ของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ แบบ 3 ลอ  
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	

ภาพท่ี		ก‐5		ระบบกลไกการขับเคล่ือนและการบังคับเลี้ยว	ที่ติดต้ังเขากบัโครงสราง	
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	

ภาพท่ี		ก‐6		ระบบกลไกการขับเคล่ือนและการบังคับเลี้ยว	
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ 
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ภาพท่ี		ก‐7		ภาพรวมการแยกสวนประกอบ	ระบบกลไกการขับเคล่ือนและการบังคับเลี้ยว	
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ	
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ภาพท่ี		ก‐8		สวนประกอบของระบบกลไกการขับเคล่ือน และการบังคับเลี้ยว	

ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ		(สวนที	่	1)	
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ตารางท่ี		ก.4		ชื่อสวนประกอบของระบบกลไกการขับเคล่ือน		และการบังคับเลีย้ว											(สวนที	่	1)
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ		(ตอ)	

	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ		 จํานวน		(หนวย)	
1	 เพลาลอหนา 1	

2	 Timing	belt	130XL 1	

3	 Timing	belt	pulley	15	ฟน 1	

4	 Socket	cap	screw	M46	 2	

5	 Timing	belt	pulley	15	ฟน	 1	

6	 Socket	cap	screw	M46	 2	
7	 Flange	block	bearing	FL001	 1	
8	 Hex	nut	M6	 4 
9	 Socket	cap	screw	M316	 2	

10	 Aluminum	plate	 ฝงเอนโคดเดอร 1	

11	 เอนโคดเดอร 360	พัลล/รอบ 1	

12	 Socket	cap	screw	M620	 2	
13	 Socket	cap	screw	M610	 2	

14	 ลอหนา 1	

15	 มอเตอรขับเคลื่อน    1	

16	 Aluminum	plate		ฝงมอเตอรขับเคล่ือน	 1	

17	 Socket	cap	screw	M620	 2	
18	 Flange	block	bearing	FL001	 1	

19	 Timing	belt	pulley	30	ฟน	 1	

20	 Socket	cap	screw	M616	 2	

21	 Timing	belt	pulley	30	ฟน	 1	

22	 Socket	cap	screw	M616	 2	
23	 Timing	belt	160XL	 1	

24	 Aluminum	plate	แผนปดบน 1	

25	 Socket	cap	screw	M525	 4	
26	 Socket	cap	screw	M416	 10	

27	 แผนเหล็กของระบบล็อคเพลาบังคบัเลี้ยว 1	

28	 Flat	head	screw	M610	 7	

29	 เพลาบังคบัเลีย้ว	 1	

30	 แมเหล็กไฟฟา	 1	

31	 T‐nut	M6	 2	
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ภาพท่ี		ก‐9		สวนประกอบของระบบกลไกการขับเคล่ือน และการบังคับเลี้ยว	
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ  (สวนที่ 2)	
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ตารางท่ี		ก.5		ชื่อสวนประกอบของระบบกลไกการขับเคล่ือน		และการบังคับเลีย้ว											(สวนที	่	2)
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ		(ตอ)	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ	 จํานวน		(หนวย)
32	 Aluminum	plate	รองรับเพลาบังคับเลี้ยว 1	

33	 Flange	block	bearing	FL204 (ตัวบน)	 1	

34	 Flange	block	bearing	FL204 (ตัวลาง) 1	

35	 Hex	screw	M1245	 2	
36	 Hex	nut	M12	 2	
37	 Socket	cap	screw	M612	 4	
38	 T‐nut	M6	 4	
39	 Socket	cap	screw	M612	 4 
40	 T‐nut	M6	 4	

41	 ตัวล็อคเพลาบงัคับเลีย้ว 1	

42	 Socket	cap	screw	M610 1	

43	 Timing	belt	pulley	20	ฟน	 1	

44	 Socket	cap	screw	M46	 2	

45	 Timing	belt	pulley	20	ฟน 1	

46	 Socket	cap	screw	M46 1	

47	 เอนโคดเดอร 360	พัลล/รอบ	 1	

48	 Socket	cap	screw	M310	 2	

49	 ขายึดเอนโคดเดอร 1	

50	 Socket	cap	screw	M416	 2	
51	 Hex	nut	M4	 2	
52	 Timing	belt	140XL	 2	



94	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	

ภาพท่ี		ก‐10		สวนประกอบของระบบกลไกการขับเคล่ือน และการบังคบัเลี้ยว	
ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ  (สวนที่ 3)	
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ตารางท่ี		ก.6		ชื่อสวนประกอบระบบกลไกการขับเคล่ือน		และการบังคับเลี้ยว		(สวนที	่	3)									ของ
หุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ		(ตอ)	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
		

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ		 จํานวน		(หนวย)	
53	 Aluminum	plate	ติดต้ังมอเตอรระบบบงัคับเลีย้ว 1	

54	 มอเตอรขับเคลื่อนระบบบงัขบัเลี้ยว 1	

55	 Socket	cap	screw	M520 4	
56	 Socket	cap	screw	M612	 4	
57	 T‐nut	M6	 4	
58	 Socket	cap	screw	M612	 4	
59	 T‐nut	M6	 4	

60	 Timing	belt	pulley	20	ฟน	 1 
61	 Socket	cap	screw	M410	 2	

62	 Timing	belt	pulley	40	ฟน 1	

63	 Socket	cap	screw	M420 2	

64	 ตัวกดสายพาน 1	

65	 T‐nut	M6	 1	
66	 Socket	cap	screw	M612 1	
67	 Timing	belt	160XL 1	
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						3.3		สวนประกอบของลอตามแบบอิสระ		ในหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ แบบ 3 ลอ	
	
	
 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	

	
	

ภาพท่ี		ก‐11		สวนประกอบของลอตาม		ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ	
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ตารางท่ี		ก.7		ชื่อสวนประกอบของลอตาม		ในหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ	

	
หมายเหตุ  จํานวนลอตามมีทั้งหมด 	2  ลอ โดยมีจํานวนสวนประกอบทางกล     และมีขั้นตอนการ
ถอด‐ประกอบที่เหมือนกัน	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ		 จํานวน		(หนวย)
1	 เพลาลอหลัง 1	

2	 ตัวล็อคเพลาลอตาม ตัวที่ 1	 1	

3	 Socket	cap	screw	M38	 2	
4	 T‐nut	M6	 2	
5	 Pillow	block	bearing		FL001	 1	
6	 Socket	cap	screw	M645	 2	

7	 ลอตามแบบอิสระ 1	

8	 Socket	cap	screw	M410	 2 
9	 T‐nut	M6	 2	
10	 Pillow	block	bearing		FL001 1	
11	 Socket	cap	screw	M645 2	

12	 ตัวล็อคเพลาลอตาม ตัวที่ 2 1	

13	 Socket	cap	screw	M410	 2	

14	 Timing	belt	pulley	15	ฟน 1	

15	 Socket	cap	screw	M46 2	
16	 T‐nut	M6	 2	

17	 ฉากยึดเอนโคดเดอร 1	

18	 Round	head	screw	M610	 2	

19	 เอนโคดเดอร 400	พัลล/รอบ	 1	

20	 Socket	cap	screw	M310	 2	

21	 Timing	belt	pulley	15	ฟน	 1	

22	 Socket	cap	screw	M410	 2	
23	 Timing	belt	90XL	 1	
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							3.4		โครงสรางของหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ แบบ 3 ลอ	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐12		โครงสรางของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ	
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ตารางท่ี		ก.8		สวนประกอบของโครงสรางหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ  	

	
	
	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ		 จํานวน		(หนวย)	

1	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		540		มิลลิเมตร			 2	

2	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		600		มิลลิเมตร			 2	

3	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		433		มิลลิเมตร			 1	

4	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		225		มิลลิเมตร			 2	

5	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		185		มิลลิเมตร			 2	

6	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		65		มิลลิเมตร			 4	

7	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		288		มิลลิเมตร			 4	

8	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		160		มิลลิเมตร			 1 

9	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		105		มิลลิเมตร			 4	

10	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		146		มิลลิเมตร			 2	

11	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		112		มิลลิเมตร			 2	

12	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		330		มิลลิเมตร			 2	

13	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		720		มิลลิเมตร			 2	

14	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว		270		มิลลิเมตร			 6	
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ตารางท่ี		ก.9		สวนประกอบของโครงสรางหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ  (ตอ)	

	
	
4.		การเตรียมการเพ่ือใชงานหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ	แบบ	3	ลอ	
						4.1		การติดต้ัง		Driver	และ	GUI	soft	were		ท่ีจําเปนตอการใชงานหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ
แบบ		3		ลอ	
														4.1.1		ทําการติดต้ัง		Driver		ของบอรด		ET‐MINI		USB		TTL					สามารถดาวนโหลดได
จากลิงคน้ี		http://www.ett.co.th/download.html	
														4.1.2		ทําการติดต้ัง		Driver		ของบอรด		Motion		control		SDC	2130												สามารถ
ดาวนโหลดไดจากลิงคน้ี									http://www.roboteq.com/index.php/roboteq‐products‐
and‐services/brushed‐dc‐motor‐controllers/sdc2130‐detail#resources					โดยไปท่ี
ตัวเลือกหัวขอ		PC		Utility	
														4.1.3		ทําการ		Copy		โฟลเดอร		GUI	soft	were		(จากแผน	CD	ทายเลมปริญญานิพนธ)
มาลงไวในคอมพิวเตอร				ในโฟลเดอรจะปรากฏไฟลชื่อ		Tricycle	Mobile	Robot	Program.exe
ไฟลน้ี		คือ		หนาตางโปรแกรม		GUI		สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ	3	ลอ 
	
	
	
	
	
	

หมายเลข ชื่อสวนประกอบ		 จํานวน		(หนวย)	

15	
Aluminum	profile	brackets		
ขนาด	3030	มิลลิเมตร		(แบบที่ 1)	 67	

16	 Socket	cap	screw	M612	+	T‐nut	M6	 138	

17	
Aluminum	profile	brackets		
ขนาด	3030	มิลลิเมตร		(แบบที่ 2)	 4	

18	 Socket	cap	screw	M616	+	T‐nut	M6	 8	

19	
Aluminum	profile	ขนาด	3030	มิลลิเมตร	
ความยาว	134	มิลลิเมตร			 2	

20	
Aluminum	profile ขนาด 3030	มิลลิเมตร	
ความยาว	465	มิลลิเมตร			 1	

21	 ตัวตอดาม		Aluminum	profile 2	
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						4.2		โคดคําส่ังสําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ		แบบ		3		ลอ	
														การควบคุมหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ	3	ลอ						ผูใชงานจําเปนตองทราบถึงลักษณะของ
โคดคําสั่ง		ความหมายของโคดคําสัง่		และวิธีการปอนโคดคําสั่งทีถู่กตอง						ในหัวขอน้ีจึงเปนการให
ขอมูลเก่ียวกับโคดคําสั่ง		สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ	
	
													4.2.1		คําอธิบายโคดคําสั่ง	สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ	
ตารางท่ี		ก.10		โคดคําสัง่พรอมคําอธิบาย											สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ
แบบ		3		ลอ 

	
โคดคําสั่ง	

 
คําอธิบายโคดคําสั่ง	 หมายเหตุ	

ตัวอยางการ
ระบุคา 

SPEED=	 ความเร็วในการเคล่ือนที่ของหุนยนต 
ระบุคาเปนตัวเลข 	
ไดต้ังแต 0.1‐0.5		
มีหนวยเปน เมตร/วินาที 

SPEED=0.5

nA =	 มุมที่ตองการใหหุนยนตเล้ียวทํามุม 

ระบุคาเปนตัวเลข	
มีหนวยเปน องศา	
ระบุคาเปนตัวเลข		คาบวก
เปนการเลี้ยวในทิศทาง
ตามเข็มนาฬิกา	
ระบุคาเปนตัวเลข		คาลบ	
เปนการเลี้ยวในทิศทาง	
ทวนเข็มนาฬิกา	

1A =90 	

หรือ 
1A = ‐90 	

	

nS =	

ระยะทางในการเคล่ือนที	่		   หรือรัศมี
ที่ใชในการเคล่ือนที	่							แบบเลี้ยวโคง
จะขึ้นอยูกับ						โคดคําสั่งในบรรทัดน้ัน
มีการระบุมุมที่ตองการให     หุนยนต
เล้ียวทํามุม ( nA ) หรือไม ถามีคําสั่งน้ี  
จะเปนรัศมีการเลี้ยวโคง        ถาไมมี   
( nA =0)     คําสั่งน้ีจะเปนระยะทาง
ในการเคล่ือนที่แบบทางตรง 

ระบุคาเปนตัวเลข	
มีหนวยเปน เซนติเมตร 1S =200 	
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																									การเคล่ือนทีแ่บบเลี้ยวโคงมีความสอดคลองกันกับ							Kinematic							ของหุนยนต
กลาวได				คือ				รัศมีการเลี้ยวโคงของหุนยนต					จะขึ้นอยูกับมุมของลอบังคับเลี้ยวทีเ่ปลี่ยนแปลงไป
เพ่ือคามุมของระบบลอบงัคบัเลี้ยวที่ลงตัว		และเพ่ือความสะดวกในการปอนคารัศมี															สําหรับ
การเคล่ือนที่แบบเลี้ยวโคง		ควรจะปอนคารัศมีดัง		ตารางที	่	ก.11	
 
ตารางท่ี		ก.11		คารัศมีการเคล่ือนที่แบบเลี้ยวโคงที่แนะนํา										สําหรับการปอนคาลงในโคดคําสัง่
ควบคุมการเคลื่อนที่		ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ	

	
													4.2.2		ตัวอยางการปอนโคดคําสัง่											สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ
แบบ		3		ลอ	

 
 
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	

ภาพท่ี		ก‐13		เสนทางการเคลื่อนที่จําลอง		เพ่ือใชในการยกตัวอยางการปอนโคดคําสัง่	
สําหรับควบคมุการเคล่ือนที	่	หุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ แบบ 3 ลอ	

คารัศมีการเคลื่อนที่แบบเลีย้วโคงที่แนะนํา	
(หนวย:เซนติเมตร)	

คามุมของลอบงัคับเลีย้วที่ได	
(หนวย:องศา)	

50.6400	 54	

74.7440	 43	

99.5419	 35	
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																									จากเสนทางการเคล่ือนที่จําลอง				ตามภาพที	่	ก‐13				สามารถทําการเขียนตัวอยาง
โคดคําสั่ง		สําหรับควบคุมการเคล่ือนที	่	ของหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ		ไดดังตอไปน้ี	

 
																									SPEED=0.5	
																									S1=200		A1=0	
																									S2=50.6400		A2=‐90	
																									S3=100		A3=0	
																									S4=99.5419		A4=180	

	
ตารางท่ี		ก.12		คําอธิบายตัวอยางโคดคําส่ังควบคุมการเคลื่อนที	่			ตามเสนทางการเคล่ือนที่จําลอง
ตามภาพที	่	ก‐13	

	
	
	
	
	
	
	
	

โคดคําสั่ง	
บรรทัดที ่

	
โคดคําสั่ง	

	
คําอธิบายโคดคําสั่ง	

1	 SPEED=0.5	 ใชความเร็วในการเคล่ือนที	่	0.5		เมตร/วินาที 

2	 S1=200	A1=0	 เคล่ือนที่แบบทางตรง	ระยะทาง		200		เซนติเมตร 

3	 S2=49.7681	A2=‐90	
เคล่ือนที่แบบเลี้ยวโคงดวยรัศมี		49.7681		เซนติเมตร	
ใหเล้ียวทํามุมเปน		90		องศา 

4	 S3=270	A3=0	 เคล่ือนที่แบบทางตรง	ระยะทาง	270	เซนติเมตร	

5	 S4=101.5554	A4=180
เคล่ือนที่แบบเลี้ยวโคงดวยรัศมี	101.5554	เซนติเมตร	
ใหเล้ียวทํามุมเปน	180	องศา	
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													4.2.3		สวนประกอบของหนาตางโปรแกรม								GUI							สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนต
เคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	

ภาพท่ี		ก‐14		สวนประกอบของหนาตางโปรแกรม		GUI	
สําหรับควบคมุการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ	

	
ตารางท่ี		ก.13		สวนประกอบของหนาตางโปรแกรม							GUI							สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนต
เคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ	

หมายเลข คําอธิบายของสวนประกอบ	

1	
สวนแสดงสถานะ		การเชื่อมตอระหวาง		หนาตางโปรแกรม		GUI	
กับ		บอรด		Motion		control		SDC2130	

2	
สวนแสดงสถานะ		การเชื่อมตอระหวาง		หนาตางโปรแกรม		GUI	
กับ		บอรดไมโครคอนโทรลเลอร		STM32F4		Discovery	

3	
ชองสําหรับเลอืก		COM		PORT		ติดตอกับบอรด		Motion		control	
SDC2130 

4	
สวนแสดงจํานวนพัลลของเอนโคดเดอร		ที่ตรวจวัดระยะทางการเคล่ือนที่ของ
ลอขับเคล่ือน 

5	
ชองสําหรับเลอืก		COM		PORT		ติดตอกับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร
STM32F4		Discovery	

6	
สวนแสดงจํานวนพัลลของเอนโคดเดอร		ที่ตรวจวัดระยะทางการเคล่ือนที่ของ
ลอตาม		ทั้ง		2		ลอ		(ลอหลังขวาและลอหลงัซาย)	

7	 สวนแสดงตําแหนงองศาของลอบังคับเลี้ยว	
8	 สวนแสดงความเร็วในการเคล่ือนที่ของหุนยนต

2	

3	

1	

5	 6	 9 10

7	

8

4	
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ตารางท่ี		ก.14		สวนประกอบของหนาตางโปรแกรม							GUI							สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนต
เคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ		(ตอ)	

	
5.		ข้ันตอนการใชงานหนาตางโปรแกรม			GUI				สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ
แบบ		3		ลอ	
						5.1		เสียบสาย		USB	1		และ		USB	2		เขากับคอมพิวเตอรโนตบุค	

	
	
	

 
	
	
	
	

	
	
	

ภาพท่ี		ก‐15		เสียบสาย		USB		1		และ		USB		2		เขากับคอมพิวเตอรโนตบุค 
	

						5.2		คลิกเปดโปรแกรม		Tricycle		Mobile		Robot		Program	.	exe						ท่ีอยูในโฟลเดอร	
GUI		soft		were	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐16		คลิกเปดไฟล		Tricycle		Mobile		Robot		Program	.	exe	

หมายเลข คําอธิบายของสวนประกอบ	
9	 ชองสําหรับปอนโคดคําสั่งควบคุมการเคล่ือนที่ของหุนยนต 
10	 ปุม		START/STOP	
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						5.3		จากน้ันจะปรากฏหนาตางโปรแกรม						GUI					สําหรับควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนท่ี
ดวยลอ		แบบ		3		ลอ		ดังภาพท่ี		ก‐17	

	
	
	

	
	
	
	 	
	
	 	
	

	
	
	
	
	
	

	
	

 ภาพท่ี		ก‐17		หนาตางโปรแกรม		GUI	 	

สําหรับควบคมุการทํางาน		หุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ	แบบ		3		ลอ	
	

						5.4		ทําการเลือก		COM		PORT		4		เพ่ือเช่ือมตอกับ		บอรด		Motion		control		SDC2130	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
 

	
ภาพท่ี		ก‐18		เลือก		COM		PORT		4		เพ่ือเชื่อมตอกับ		บอรด		Motion		control		SDC2130 
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						5.5		ทําการเลือก		COM	PORT	3			เพ่ือเช่ือมตอกับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร			STM32F4	
Discovery	

	
	

	
ภาพท่ี		ก‐19	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐19		เลือก		COM		PORT		3		เพ่ือเชื่อมตอกับ		บอรดไมโครคอนโทรลเลอร	

STM32F4		Discovery	
	

						5.6		ทําการปอนโคดคําส่ังเพ่ือควบคุมการทํางานหุนยนตเคล่ือนท่ีดวยลอ		แบบ		3		ลอ 
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐20		การปอนโคดคาํสั่งเพ่ือควบคมุการทํางานหุนยนตเคล่ือนที่ดวยลอ		แบบ		3		ลอ 
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						5.7		ทําการคลิกปุม		RUN		ดังภาพท่ี		ก‐21	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐21		ปุม		RUN	

	
						5.8		หลังจากกอปุม		RUN		ไฟแสดงสถานะ		จะเปล่ียนจากสีแดงเปนสีเขียว												โดยเปนการ
แจงเตือนวา									การเช่ือมตอกันระหวางหนาตางโปรแกรม		GUI		กับ		บอรด		Motion		control	
SDC2130		และ		บอรดไมโครคอนโทรลเลอร		STM32F4	Discovery		สมบูรณแลว 

 
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
ภาพท่ี		ก‐22		ไฟแสดงสถานะ		การเชื่อมตอระหวางหนาตางโปรแกรม		GUI	
กับบอรด		Motion		control		SDC2130		และบอรดไมโครคอนโทรลเลอร	

STM32F4		Discovery	
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						5.9		จากน้ัน		ทําการกดปุม				START/STOP				หุนยนตก็จะเคล่ือนท่ีไปตามตําแหนงท่ีไดปอน
โคดคําส่ังไว		หากตองการหยุดการเคล่ือนท่ีของหุนยนตใหกดปุม		START/STOP		ซํ้าอีก		1		คร้ัง 

	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

ภาพท่ี		ก‐23		ปุม		START/STOP 


