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บทคดัยอ 

 โครงงานนี้เปนการออกแบบและพัฒนาอากาศยาน 4 ใบพัด 
ท่ีมีขนาดเล็กโดยใชระบบไมโครคอนโทรลเลอรเพ่ือควบคุมการ
รักษาเสถียรภาพของอากาศยาน ซึ่งอาศัยอินพุตจากเซ็นเซอร 
ไดแก ตัววัดความเรง (Accelerometer) เปนเซ็นเซอรในการวัด
ความเรง และไจโรสโคป(Gyroscope) เปนเซ็นเซอรในการวัด
ความเร็วเชิงมุม โดยอากาศยานนี้มีขนาดกวาง 45 เซนติเมตร 
ยาว 45 เซนติเมตร และมีน้ําหนัก 1.1 กิโลกรัม โครงสรางของ
อ า ก า ศ ย า น ทํ า จ า ก  อ ลู มิ เ นี ย ม  
และแผนอีพ็อกซี่อากาศยานนี้ขับเคลื่อนดวยมอเตอร 4 ตัว 
ประกอบกับใบพัดขนาดยาว 9 นิ้ว   
  ในงานโครงงานนี้แสดงการทดสอบการรักษาเสถียรภาพ 
แ บ บ อั ต โ น มั ติ ด ว ย ตั ว ค ว บ คุ ม 
แบบพีไอดี (Proportional Integral Differential :PID) ท่ีสราง
จากไมโครคอนโทรลเลอร โดยท่ีไมโครคอนโทรลเลอรจะรับคา
ปอนกลับความเร็วเชิงมุมจากไจโรสโคป และเซ็นเซอรวัดความเรง
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ประมวลผลตามหลักการของตัวควบคุมจากนั้นจึงสงคําส่ังไปบังคับ
ความเร็วรอบของแตละชุดใบพัด 
  ผลจากการพัฒนาและทดลองพบวา การใชตัวควบคุมแบบ
พีไอดี สามารถรักษาเสถียรภาพอากาศยานไดในระดับท่ีตองการ 
สามารถรักษาระดับความสมดุล ไดในระดับความสูงไมเกิน 2 เมตร
  


