
 

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก 
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ภาคผนวก ก 
แนวคิดในการสร้างระบบขนส่งและล าเลยีงอัตโนมัติ(AGVs) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



75 
 

การล าเลียง ิ นส่วนในอ ตสา กรรม

การเคร  อง ักรในการล าเลียง ในแรงงานคนในการล าเลียง

ข้อดี
1.  รับน  า นัก ด้มาก
2.    างานในส าน ี มีอันตราย
 ากความร้อนและสาร ิ  ด้
3.    างานในลัก  ะ   า   ด้ดี
4.  เ ิ ม ระสิ  ิภา และ ริมา งาน
ข้อเสีย 
1.  มีราคาแ ง ต้องใ ้  นส ง
2.  ต้องมี ่วงเวลาในการ ้อมบ าร ง
3.  ต้องมีค่าใ ้ ่ายในการ ่อมบ าร ง

ข้อดี
1.  สามาร ตัดสินใ  ด้ในส านะการ ี 
แตกต่าง
2.    างาน ด้ ลาก ลายลัก  ะ
ข้อเสีย 
1.  ความผิด ลาดส ง
2.   ม่สามาร   างานต่อเน  อง ด้เ  น
เวลานาน
3.   ม่สามาร   างานส าน ี มีสาร ิ 
 ด้

เง  อน ขและแนวคิดในการออกแบบ
1.  ขนย้าย ด้สะดวก
2.   อด ระกอบ ด้ง่าย
3.  ราคา  ก
4.  ง่ายต่อการควบค ม
5.  รับโ ลด ด้ตาม ี ก า นด(80 kg)

 
 

ภา  ี  ก-1  แผนผังแนวคิดในการสร้างระบบขนส่งและล าเลียงอัตโนมัติ 
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ภา  ี  ก-2  แผนผังแนวคิดในการสร้างระบบขนส่งและล าเลียงอัตโนมัติ(ต่อ) 

 
 

 

 

โครงสรา้งร  
 - เล อกโครง ี แข็งแรงรับแรงกด ด้ดี 
 -  อด ระกอบ ด้ง่าย  
 - ราคา  ก 

การเล อกใ แ้ ลง่ า่ย ฟ 

  เล อกใ ้แบตเตอรี  ี มีขนาดเล็ก 
น  า นักเบา  ราคา ม่ส งนัก 

การเล อกใ ต้น้ก าลัง 
  เล อกใ ้มอเตอร์กระแสตรง ขนาด 
36  วัตต์ 100 รอบ/นา ี มีราคา  ก
 า ด้ง่ายตาม ้องตลาด 

การเล อกใ ต้วัส่งก าลัง 
  เล อกใ ้เฟื่องสาย านร่องเ  นตัวส่งก าลัง
 ากมอเตอร์  ยังล้อขับ เ   อการด แล ด้ง่าย 
 ัญ าการ ่อมบ าร งน้อย 

การเล อกใ ล้อ้ 
  เล อกล้อ ี รับ
น  า นัก ด้มาก  มีแรง
ต้านการเลี ยวน้อย 


