
บทที ่2 
ทฤษฎทีีเ่กีย่วขอ้ง 

ทฤษฎีที่ส ำคัญและงำนวิจัยที่เกี่ยวข้องในกำรท ำปริญญำนิพนธ์นี้ ประกอบด้วย 
2.1  อัลตร้ำโซนิค (Ultrasonic Sensor) 
2.2  เซ็นเซอร์น ำทำง (Guided Sensor) 

2.3  กำรเคลื่อนที่แบบหมุน (Rotational Motion) 
2.4  คอมพิวเตอร์ (Computer) 
2.5  ไมโครคอนโทรลเลอร์ (Microcontroller) 
2.6  กำรสื่อสำรแบบ Transmission Control Protocol/Internet Protocol 

2.7  งำนวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

 
2.1  อลัตรำ้โซนคิ (Ultrasonic Sensor)  
         2.1.1  ระบบอัลตร้ำโซนิค [14]  
               ระบบอัลตร้ำโซนิค  หมำยถงึ   คลื่นเสียงทีม่ีควำมถี่สงูเกินกว่ำที่หูมนุษย์สำมำรถได้ยิน 
โดยทั่วไปแล้วหูของมนุษย์โดยเฉลีย่จะได้ยินเสียงสูงถึงเพยีงแคป่ระมำณ  15   กิโลเฮิร์ท    เท่ำนั้น
แต่พวกอำยุยงัน้อยๆอำจจะได้ยินเสียงที่ควำมถี่สูงกว่ำนี้ได้    ดังนั้นโดยปกติแลว้ค ำวำ่อัลตร้ำโซนิค 
จึงมักจะหมำยถึงคลื่นเสยีงทีม่ีควำมถี่สงูกวำ่  20  กิโลเฮริ์ท     ขึ้นไปจะสูงขึ้นจนถงึเท่ำใดไม่ได้ระบุ
จ ำกัดเอำไว ้
               สำเหตทุี่มีกำรน ำคลื่นย่ำนอัลตร้ำโซนิคมำใชก้็เพรำะว่ำ    เป็นคลื่นทีมทีิศทำงท ำให้เรำ
สำมำรถเล็งคลื่นเสยีงไปยงัเป้ำหมำยที่ต้องกำร  โดยเจำะจงเรื่องนีเ้ป็นคุณสมบัตขิองคลื่นอย่ำงหนึง่ 

ยิ่งคลื่นมีควำมถี่สูงขึ้นควำมยำวคลื่นก็จะยิง่สั้นลง    ถ้ำควำมยำวคลื่นยำวกว่ำช่องเปิด    (ที่ให้เสยีง

นั้นออกมำ)   ของตัวก ำเนิดเสียงควำมถี่นั้นเช่น  คลื่นควำมถี่  300    กิโลเฮิร์ทในอำกำศจะมคีวำม
ยำวถงึประมำณ 1 เมตรเศษๆ  ซึ่งจะยำวกว่ำช่องที่ใหค้ลืน่เสียงออกมำจำกตัวก ำเนิดเสียงโดยทั่วไป
คลื่นจะหกัเบนทีข่อบด้ำนนอกของตวัก ำเนิดเสยีง     ท ำให้เกิดกำรกระจำยทิศทำงคลืน่แต่ถ้ำควำมถี่
สูงขึ้นมำอยู่ในยำ่นของอัลตรำ้โซนิคตัวอย่ำงเช่น 40 กิโลเฮิร์ท  จะมคีวำมยำวของคลื่นในอำกำศอยู่
ประมำณ 8 มิลลิเมตร เท่ำนัน้ซึ่งเล็กกว่ำรเูปิดของตัวที่ใหก้ ำเนิดเสยีงควำมถี่นี้มำก คลืน่เสียงจะไม่มี
กำรเลีย้วเบนที่ขอบจงึพุง่ออกมำเป็นล ำแคบ ๆหรือที่เรำเรียกว่ำมทีิศทำง 
 


