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บทคัดย่อ  

โครงงานนี มีวัตถุประสงค์เ พ่ือสร้างแขนหุ่นยนต์ที่มีน ้าหนักเบา แบบ 6 แกนอิสระ ซึ่ง                    

แขนหุ่นยนต์อุตสาหกรรมที่มีใช้อยู่ในปัจจุบัน จะมีโครงสร้างที่ใหญ่และน ้าหนักตัวที่มาก ท้าให้                

การท้างานไม่เกิดความคล่องตัวรวมถึงการที่มีน ้าหนักตัวมาก ท้าให้การเคลื่อนย้ายท้าได้ยากล้าบาก               

เพ่ือแก้ปัญหาดังกล่าว คณะผู้จัดท้าจึงได้จัดสร้างแขนหุ่นยนต์ให้มีน ้าหนักที่น้อยลง แต่สามารถท้างาน 

ได้เท่ากับแขนหุ่นยนต์ที่มีน ้าหนักมาก รวมถึงช่วยให้การเคลื่อนย้ายและการเคลื่อนตัวคล่องตัวยิ่งขึ น 

โดยมีลักษณะโครงสร้างแขนหุ่นยนต์ ใช้อลูมิเนียม เกรด 5083 เนื่องจากมีน ้าหนักเบากว่าเหล็ก 

ประมาณ 3 เท่า แตม่ีค่าความแข็งแรงสูง สามารถทนต่อการกัดกร่อนได้ดี ในระบบควบคุมการท้างาน 

ของแขนหุ่นยนต์ จะใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ ตระกูล ARM7 โดยเขียนค้าสั่งการท้างานด้วย  

โปรแกรมภาษาซี (C Language) ซึ่งจะท้าให้การใช้งานเป็นไปได้โดยง่ายและสะดวกยิ่งขึ น โดยใช้

คอมพิวเตอร์เป็นตัวช่วยในการส่งค่าต้าแหน่ง ไปยังตัวไมโครคอนโทรลเลอร์ ตระกูล ARM7 เพ่ือให้

ไมโครคอนโทรลเลอร์สร้างสัญญาณพัลส์ส่งไปควบคุม Servo Drive เพ่ือสั่งให้มอเตอร์ท้างาน               

และส่งผลให้แขนหุ่นยนต์สามารถเคลื่อนที่ไปยังต้าแหน่งองศาที่ก้าหนดได้ ผลจากการจัดโครงงาน

พบว่าแขนหุ่นยนต์ที่ได้สร้างขึ นมีน ้าหนักตัวรวม 12 กิโลกรัม สามารถรับน ้าหนักโหลดได้ 3.6 กิโลกรัม  
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Abstracts 
      This project objective to construct a lightweight robot arm with 6 degree of 
freedom. Industrial robots is currently in use. For application with height weight and 
big structure. The work it movement more difficult. To solve such problems, The 
developer has construct a robot arm to lower weigh. It can operate the task as is 
allow flexibility of movement. The structure of the robot arm. Is made up by 
aluminum (5083). Since it lighter than steel ratio(3:1) it also high strength. It can 
resistance corrosion as well. System use microcontroller Arm7 is write code with           
C language. The position of robot arm send by computer to microcontroller. 
Microcontroller is generate pulse to servo drive.  That the robot can move with by 
command position from user. From results of the project, can it a payload totally 
robot is weight about 12 kg. It can work with the payload 3.6 kg.  
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