
 

 

บทท่ี 1 
บทน า 

 
1.1..ความเป็นมาและความส าคัญของโครงงาน 

ปัจจุบันหุ่นยนต์และอุปกรณ์ทางด้านแมคคาทรอนิกส์ ถูกน ามาใช้อย่างกว้างขวางโดยเฉพาะใน
งานด้านอุตสาหกรรมและระบบการผลิต      เพ่ือช่วยลดต้นทุนในการผลิตและท างานที่ต้องการความ
ถูกต้องแม่นย าสูง หุ่นยนต์บางส่วนยังถูกน ามาใช้ในงานที่มีความเสี่ยงภัยสูง          เพ่ือทดแทนมนุษย์     
ส่วนด้านอื่นๆเช่นในงานทางด้านการทหารหุ่นยนต์ได้ถูกน ามาใช้ในงานเพื่อการส ารวจการสร้างแผนที่ 
ตรวจสอบวัตถุระเบิดหรือแม้แต่ใช้งานเพื่อการรบและจู่โจม     งานทางด้านการบินและอวกาศใช้เพื่อ
งานส ารวจค้นคว้าและวิจัยทางด้านอวกาศ  หรือแม้กระทั่งน ามาใช้ในด้านการแพทย์เพ่ืองานผ่าตัดที่มี
ความละเอียดสูงเพ่ือลดการผิดพลาดจากการท างานของมนุษย์   หุ่นยนต์ไม่เพียงถูกน ามาใช้ในด้าน
การผลิตและการค้นคว้าวิจัยเท่านั้น แต่ยังถูกน ามาใช้ในการแข่งขันเพ่ือพัฒนาความรู้ในทางด้าน
วิศวกรรมและการควบคุมหุ่นยนต์อัตโนมัติประกอบกับการเรียนการศึกษา  

จากที่ได้กล่าวมาข้างต้นผู้เขียนจึงมีแนวคิด     ในการการสร้างหุ่นยนต์ที่เป็นระบบอัตโนมัติโดย
ไม่มีการใช้คนบังคับใช้การขับเคลื่อนสองล้อโดยการประมวลผลจากค่าของ       เซนเซอร์ต่างๆจากตัว
หุ่นยนต์และจากกล้องเว็บแคม (Web camera)    เพ่ือน ามาสร้างแผนที่และเส้นทางการเคลื่อนที่ของ
หุ่นยนต์อัตโนมัติด้วยระบบปัญญาประดิษฐ์ (Artificial Intelligence)  
 
1.2..วัตถุประสงค์ของปริญญานิพนธ์ 

1.2.1..เพ่ือศึกษาและออกแบบหุ่นยนต์อัตโนมัติโดยใช้หลักการด้านวิศวกรรม 
1.2.2..เพ่ือสร้างหุ่นยนต์ที่สามารถเคลื่อนที่ได้โดยอัตโนมัติโดยใช้ปัญญาประดิษฐ์ 
 

1.3..ขอบเขตของโครงงาน 
1.3.1..หุ่นยนต์ขับเคลื่อนใช้มอเตอร์กระแสตรงแรงดันไฟฟ้าไม่เกิน 12 โวลต ์   เป็นตัวขับเคลื่อน

ด้วยล้อแบบสองล้อ 
1.3.2..หุ่นยนต์สามารถวิ่งบนพื้นที่ราบและพ้ืนที่ลาดเอียงที่มีมุมไม่เกิน 30 องศาได้ 
1.3.3..หุ่นยนต์วิ่งในพ้ืนที่รัศมีกว้างไม่เกิน 1.4 เมตร ในทางมุมและ 1 เมตรในทางตรง 
1.3.4..หุ่นยนต์ สามารถวาดแผนที่ 2 มิติ ขณะเคลื่อนที่ได้ 
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1.3.5..โปรแกรมควบคุมท่ีออกแบบ สามารถควบคุมหุ่นยนต์ให้เคลื่อนที่แบบอัตโนมัติ  เพ่ือค้นหา
ผู้ประสบภัย และสามารถระบุต าแหน่งผู้ประสบภัยลงในแผนที่ 2 มิติได้อย่างถูกต้อง 

1.3.6..ใช้ไลบรารี่ทางด้านประมวลผลทางภาพดิจิทัล  Emgu CV เพื่อเขียนโปรแกรมส่วนของ  
การประมวลผลทางภาพดิจิทัล 

 
1.4..ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

1.4.1..น าความรู้เกี่ยวกับระบบควบคุมของหุ่นยนต์ไปประยุกต์ใช้ในงานอุตสาหกรรม 
 1.4.2..ได้รับความรู้เกี่ยวกับระบบการรักษาสมดุลของจานอุลตร้าโซนิค (Ultrasonic) 
1.4.3..ได้รับความรู้ทั้งในด้านการออกแบบโครงสร้าง    การออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์และใน

ด้านการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์     
1.4.4..ได้รับความรู้จากการศึกษาและใช้งานโปรแกรมประมวลผลทางภาพดิจิทัล  
1.4.5..ได้หุ่นยนต์กู้ภัยที่สามารถเคลื่อนที่ได้โดยอัตโนมัติโดยใช้ระบบปัญญาประดิษฐ์  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 


