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โค๊ดโปรแกรมเกบ็ค่าความดันและกระแสของมอเตอร์ 

 

ภาพที ่ก-1  โคด๊โปรแกรมเก็บค่าความดนัและกระแสของมอเตอร์ 

การเขียนโปรแกรมเก็บค่าความดนัและกระแสของมอเตอร์มีอยู ่ 4 ส่วน ส่วนท่ี 1 คือการเปิดไฟล ์ หรือสร้างไฟลใ์นการเก็บค่าความดนัและกระแสของ

มอเตอร์ ส่วนท่ี 2 เป็นการรับค่าความดนัและกระแสของมอเตอร์ ส่วนท่ี 3 เป็นการรับค่าจากตวัเลขแปลงสัญญาณตวัเลขเป็นตวัอกัษรเพื่อบนัทึกค่าลงใน

โปรแกรมแล็ปววิ ส่วนท่ี 4 เป็นการปิดไฟล ์หรือจบลูปการท างานของโปรแกรมเก็บค่าความดนัและกระแสของมอเตอร์ 



 

โค๊ดโปรแกรม Saving Energy by PID Control 

 

ภาพที ่ก-2  โคด๊โปรแกรม Saving Energy by PID Control 

การเขียนโปรแกรมของชุดควบคุมดว้ยพีไอดีมีอยู ่ 2 ส่วน ส่วนท่ี 1 คือการควบคุมกระบอกสูบตอนเล่ือนเขา้สุดเพื่อใหร้อบมอเตอร์ท างานลดนอ้ยลงเพือ่

ประหยดัพลงังานและส่วนท่ี 2 จะเป็นการควบคุมความดนัในกระบอกสูบตอนกระบอกสูบออกสุดดว้ยพีไอดีท าให้คุมความดนัโดยสัมพนัธ์กบัมอเตอร์เพื่อให้

ความดนัคงท่ีตามท่ีตอ้งการ 

 



 

โค๊ดโปรแกรม Saving Energy by Fuzzy Control 

 

ภาพที ่ก-3  โคด๊โปรแกรม Saving Energy by Fuzzy Control 

 การเขียนโปรแกรมชุดควบคุมดว้ยฟัซซ่ี มีส่วนประกอบอยู ่ 4 ส่วน ส่วนแรกคือการเรียกไฟลฟั์ซซ่ีเซต ท่ีไดก้ าหนดไว ้ เป็นไฟลท่ี์มีนามสกุล .Fs หรือ

เรียกวา่ ฟัซซ่ีโหลด (Fuzzy Load) ส่วนท่ี 2 จะเป็นการประมวลผลกลางของฟังกช์ัน่ฟัซซ่ี มีการรับสัญญาณเขา้และสัญญาณออกของฟัซซ่ี  ส่วนท่ี 3 จะเป็น

ส่วนของการรับสัญญาณเขา้จากเซ็นเซอร์ความดนั เพื่อส่งไปประมวลผมกลางของฟังกช์ัน่ฟัซซ่ี ส่วนท่ี 4 เป็นการส่งสัญญาณออกไปควบคุมรอบของมอเตอร์

และความดนัในระบบไฮดรอลิก 



 

โค๊ดโปรแกรม Saving Energy by PID+Fuzzy Control 

 

ภาพที ่ก-4  โคด๊โปรแกรม Saving Energy by PID+Fuzzy Control 

การเขียนโปรแกรมชุดควบคุมดว้ยฟัซซ่ี มีส่วนประกอบอยู ่ 5 ส่วน ส่วนแรกคือการเรียกไฟลฟั์ซซ่ีเซต ท่ีไดก้ าหนดไว ้ เป็นไฟลท่ี์มีนามสกุล .Fs หรือ

เรียกวา่ ฟัซซ่ีโหลด (Fuzzy Load) ส่วนท่ี 2 จะเป็นการประมวลผลกลางของฟังกช์ัน่ฟัซซ่ี มีการรับสัญญาณเขา้และสัญญาณออกของฟัซซ่ี  ส่วนท่ี 3 เป็นส่วน

ของการรับสัญญาณเขา้จากเซ็นเซอร์ความดนั เพื่อส่งไปประมวลผมกลางของฟังกช์ัน่ฟัซซ่ี   ส่วนท่ี 4 เป็นการส่งสัญญาณออกไปควบคุมรอบของมอเตอร์ 

ส่วนท่ี 5 เป็นรับสัญญาณจากเซ็นเซอร์ความดนัเขา้ฟังกช์ัน่พีไอดีเพื่อท าการประมวลผลแลว้ท าการส่งสัญญาณออกไปควบคุมวาลว์ควบคุมความดนั  


