
บทที่ 4 
ผลการด าเนินงาน 

 
ในการทดลองไดแ้บ่งออกเป็น 2 ส่วนคือ ส่วนแรกเป็นการทดลองการควบคุมกระบอกสูบที่

ละแกน และส่วนที่สองเป็นการทดลองการควบคุมกระบอกสูบสองกระบอกสูบพร้อมกนั  
 

4.1  ผลการทดลองควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 1 แกน  
       4.1.1 การควบคุมแกน  X โดยการควบคุมแบบพไีอดี (PID Controller) 
 

 
ภาพที่ 4-1  การควบคุมแกน  X โดยการควบคุมแบบพไีอดี 

 
โดย Setting Time : TS หาไดจ้ากระยะเวลาที่ระบบเขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ไป จะมีค่าผดิพลาด ±2% 

Rice Time : Tr หาไดจ้ากระยะเวลาของการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 10% - 90% ก่อนที่จะเขา้
สู่ต  าแหน่งที่สัง่ 

Delay Time : Td หาไดจ้ากระยะเวลาการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 50% ของการตอบสนอง 
% Overshoot : %OS หาไดจ้ากค่าที่พุง่เกินจากต าแหน่งที่สัง่ 
% Error หาไดจ้ากค่าผดิพลาดที่เกิดขึ้นระหวา่งต าแหน่งที่สัง่และต าแหน่งที่ตอบสนองมา 
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  ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งกระบอกสูบแกน   X          โดยการควบคุม
แบบพไีอดีจะใชค้่า P = 0.08, I = 0, D = 0.002 จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่จาก
จุดเร่ิมตน้ ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร (cm) ใชค้วามดนัลมที่ 4 บาร์ (Bar) กราฟแสดงผลการทดลอง
ดงัภาพที่ 4-1 สามารถเขา้สู่ต  าแหน่งที่ตอ้งการได ้แต่จะเร่ิมออกจากต าแหน่งเพราะเกิดจากการร่ัวซึม
ของกระบอกสูบ  ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-1 

ตารางที่ 4-1  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบพไีอดีแกน  X  
การทดลองคร้ังที่ Set point ผลที่ได ้ % ความผดิพลาด 

1 10 cm 10.0 cm 0 % 
2 10 cm 9.9 cm 1 % 
3 10 cm 9.8 cm 2 % 
4 10 cm 9.7 cm 3 % 
5 10 cm 9.7 cm 3 % 
6 10 cm 9.7 cm 3 % 
7 10 cm 9.8 cm 2 % 
8 10 cm 9.8 cm 2 % 
9 10 cm 9.8 cm 2 % 
10 10 cm 9.8 cm 2 % 
เฉล่ีย 10 cm 9.8 cm 2% 
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   4.1.2  การควบคุมแกน X โดยการควบคุมแบบฟัซซ่ี (Fuzzy Controller) 
 

 
ภาพที่ 4-2  การควบคุมแกน  X โดยการควบคุมแบบฟัซซ่ี 

 
โดย Setting Time : TS หาไดจ้ากระยะเวลาที่ระบบเขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ไป จะมีค่าผดิพลาด ±2% 

   Rice Time : Tr หาไดจ้ากระยะเวลาของการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 10% - 90% ก่อนที่จะ
เขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ 

   Delay Time : Td หาไดจ้ากระยะเวลาการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 50% ของการตอบสนอง 
 % Overshoot : %OS หาไดจ้ากค่าที่พุง่เกินจากต าแหน่งที่สัง่ 
 % Error หาไดจ้ากค่าผดิที่ที่เกิดขึ้นระหวา่งต าแหน่งที่สัง่และต าแหน่งที่ตอบสองมา 

 
 ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งกระบอกสูบแกน  X โดยการควบคุมแบบฟัซซ่ี 

จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง     โดยจะสัง่จากจุดเร่ิมตน้ ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร     ใช้
ความดนัลมที่ 4 บาร์  กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-2 สามารถเขา้สู่ต  าแหน่งที่ตอ้งการได ้
แต่จะเร่ิมออกจากต าแหน่งเพราะเกิดจากการร่ัวซึมของกระบอกสูบแต่ก็กลบัมาสู่ต  าแหน่งได ้ จะ
เห็นไดว้า่ระบบฟัซซ่ีดีกวา่ระบบพไีอดีเพราะเม่ืออกจากต าแหน่งแต่ก็กลบัมาสู่ต  าแหน่งเร็วกวา่ของ
พไีอดี  ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-2 
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 ตารางที่ 4-2  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบฟัซซ่ีแกน X 
การทดลองคร้ังที่ Set point ผลที่ได ้ %ความผดิพลาด 

1 10 cm 10.2 cm 2 % 
2 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
3 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
4 10 cm 10 cm 0 % 
5 10 cm 9.95 cm 0.5 % 
6 10 cm 10.1 cm 1 % 
7 10 cm 10.1 cm 1 % 
8 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
9 10 cm 9.9 cm 1 % 
10 10 cm 10 cm 0 % 
เฉล่ีย 10 cm 10.04 cm 0.4% 

 

     
       4.1.3  การควบคุมแกน Y โดยการควบคุมแบบพไีอดี 

 

 
ภาพที่ 4-3  การควบคุมแกน  Y โดยการควบคุมแบบพไีอดี 
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โดย Setting Time : TS หาไดจ้ากระยะเวลาที่ระบบเขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ไป จะมีค่าผดิพลาด ±2% 
   Rice Time : Tr หาไดจ้ากระยะเวลาของการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 10% - 90% ก่อนที่จะ

เขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ 
   Delay Time : Td หาไดจ้ากระยะเวลาการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 50% ของการตอบสนอง 
   % Overshoot : %OS หาไดจ้ากค่าที่พุง่เกินจากต าแหน่งที่สัง่ 

% Error หาไดจ้ากค่าผดิพลาดที่เกิดขึ้นระหวา่งต าแหน่งที่สัง่และต าแหน่งที่ตอบสนองมา 
 
ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งกระบอกสูบแกน  Y             โดยการควบคุม

แบบพไีอดีจะใชค้่า  P = 0.09, I = 0, D = 0.001 จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่จาก
จุดเร่ิมตน้ ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร ใชค้วามดนัลมที่ 4 บาร์ กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-3 
สามารถเขา้สู่ต  าแหน่งที่ตอ้งการได ้ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-3 

ตารางที่ 4-3 ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบพไีอดีแกน  Y 

การทดลองคร้ังที่ Set point ผลที่ได ้ %ความผดิพลาด 
1 10 cm 10.1 cm 1 % 
2 10 cm 10 cm 0 % 
3 10 cm 10.1 cm 1 % 
4 10 cm 10.1 cm 1 % 
5 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
6 10 cm 10 cm 0 % 
7 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
8 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
9 10 cm 10.05 cm 0.5 % 

10 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
เฉล่ีย 10 cm 10.055 cm 0.55% 
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        4.1.4 การควบคุมแกน  Y โดยการควบคุมแบบฟัซซ่ี 
 

 
ภาพที ่4-4  การควบคุมแกน  Y โดยการควบคุมแบบฟัซซ่ี 

 
โดย Setting Time : TS หาไดจ้ากระยะเวลาที่ระบบเขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ไป จะมีค่าผดิพลาด ±2% 

   Rice Time : Tr หาไดจ้ากระยะเวลาของการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 10% - 90% ก่อนที่จะ
เขา้สู่ต  าแหน่งที่สัง่ 

   Delay Time : Td หาไดจ้ากระยะเวลาการตอบสนองที่อยูใ่นช่วง 50% ของการตอบสนอง 
   % Overshoot : %OS หาไดจ้ากค่าที่พุง่เกินจากต าแหน่งที่สัง่ 

% Error หาไดจ้ากค่าผดิพลาดที่เกิดขึ้นระหวา่งต าแหน่งที่สัง่และต าแหน่งที่ตอบสนองมา 
 
ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งกระบอกสูบแกน  Y โดยการควบคุมแบบฟัซซ่ี 

จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง   โดยจะสั่งจากจุดเร่ิมตน้  ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร      ใช้
ความดนัลมที่ 4 บาร์  กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-4  สามารถเขา้สู่ต  าแหน่งที่ตอ้งการได ้
จะเห็นไดว้า่ระบบฟัซซ่ีในกระบอกสูบแกน Y จะควบคุมไดย้ากกวา่พไีอดีเพราะมีแรงตา้นใน
กระบอกสูบ ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-4 
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 ตารางที่ 4-4 ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบฟัซซ่ีแกน  Y 

การทดลองคร้ังที่ Set point ผลที่ได ้ %ความผดิพลาด 
1 10 cm 10.05 cm 0.5 % 
2 10 cm 10.1 cm 1 % 
3 10 cm 10.2 cm 2 % 
4 10 cm 10.1 cm 1 % 
5 10 cm 10.1 cm 1 % 
6 10 cm 10.1 cm 1 % 
7 10 cm 10.2 cm 2 % 
8 10 cm 10.2 cm 2 % 
9 10 cm 10.2 cm 2 % 
10 10 cm 10.2 cm 2 % 
เฉล่ีย 10 cm 10.145 cm 1.45% 

 
4.2  ผลการทดลองควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 2 แกน 
       4.2.1 การควบคุมต าแหน่ง จุดต่อจุด แบบพไีอดี 

 

 
ภาพที่ 4-5  การควบคุมต าแหน่ง จุดต่อจุด แบบพไีอดี 
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ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ   2       แกน
แบบจุดต่อจุด โดยใชก้ารควบคุมแบบพไีอดี          โดยใชค้่าเกน (Gain) ของกระบอกสูบแกน  X  ที่ 
P = 0.08, I = 0, D = 0.002 และ ค่าเกนของกระบอกสูบแกน Y ที่ P = 0.09, I = 0, D = 0.001 จะท า
การทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่จากจุดเร่ิมตน้ สัง่แกน X ไปที่ระยะ 30 เซนติเมตร  สัง่
แกน Y ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร ใชค้วามดนัลมที่ 4 บาร์  กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-5 
สงัเกตวา่กระบอกสูบแกน  Y จะท างานชา้กวา่กระบอกสูบแกน X แต่ก็ยงัเป็นเสน้ตรงได ้     และ
ตรงต าแหน่งที่สัง่ได ้ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-5 

ตารางที่ 4-5  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมต าแหน่ง จุดต่อจุด แบบพไีอดี 

การ
ทดลองที ่

Set point 
แกน X 

Set point 
แกน Y 

ผลที่ได ้
แกน X 

ผลที่ได ้
แกน Y 

%ผดิพลาด 

1 30 cm 10 cm 30.03 cm 10.25 cm 1.3 % 
2 30 cm 10 cm 30.22 cm 10.17 cm 1.21 % 
3 30 cm 10 cm 30.05 cm 10.15 cm 0.83 % 
4 30 cm 10 cm 30.13 cm 10.09 cm 0.66 % 
5 30 cm 10 cm 30.17 cm 10.04 cm 0.48 % 
6 30 cm 10 cm 30.18 cm 10.20 cm 1.3 % 
7 30 cm 10 cm 29.75 cm 10.18 cm 1.31 % 
8 30 cm 10 cm 30.18 cm 10.16 cm 1.1 % 
9 30 cm 10 cm 30.43 cm 10.22 cm 1.8 % 

10 30 cm 10 cm 30.05 cm 10.02 cm 0.18 % 
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       4.2.2  การควบคุมต าแหน่ง จุดต่อจุด แบบฟัซซ่ี 
 

 
ภาพที่ 4-6  การควบคุมต าแหน่ง จุดต่อจุด แบบฟัซซ่ี 

 
ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ   2     แกน

แบบจุดต่อจุด โดยใชก้ารควบคุมแบบฟัซซ่ี    จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่จาก
จุดเร่ิมตน้ สัง่แกน X ไปที่ระยะ 30 เซนติเมตร สั่งแกน Y ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร ใชค้วามดนัลมที่ 
4 บาร์ กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-6 สงัเกตวา่กระบอกสูบแกน  Y จะท างานชา้กวา่
กระบอกสูบแกน X และมีความผดิพลาดจากต าแหน่งมีผดิพลาดเล็กนอ้ย จากการควบคุมดว้ยฟัซซ่ี
กระบอกสูบแกน Y จะเคล่ือนที่ออกเร็วกวา่การควบคุมดว้ยพไีอดี ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 
4-6 
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 ตารางที่ 4-6  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมต าแหน่ง จุดต่อจุด แบบฟัซซ่ี 

การ
ทดลองที ่

Set point 
แกน X 

Set point 
แกน Y 

ผลที่ได ้
แกน X 

ผลที่ได ้
แกน Y 

%ผดิพลาด 

1 30 cm 10 cm 30.53 cm 10.18 cm 1.78 % 
2 30 cm 10 cm 30.09 cm 10.08 cm 0.55 % 
3 30 cm 10 cm 29.09 cm 9.89 cm 2.06 % 
4 30 cm 10 cm 30.58 cm 10.37 cm 2.81 % 
5 30 cm 10 cm 30.49 cm 10.18 cm 1.71 % 
6 30 cm 10 cm 30.39 cm 10.54 cm 3.35 % 
7 30 cm 10 cm 30.28 cm 10.37 cm 2.31 % 
8 30 cm 10 cm 30.37 cm 10.53 cm 3.26 % 
9 30 cm 10 cm 30.26 cm 10.09 cm 0.88 % 
10 30 cm 10 cm 30.44 cm 10.06 cm 1.03 % 

 
       4.2.3  การควบคุมแบบเชิงเสน้โดยใชพ้ไีอดี 
 

 
ภาพที่ 4-7 การควบคุมแบบเชิงเสน้โดยใชพ้ไีอดี 
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ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 2        แกน
แบบเชิงเสน้โดยใชก้ารควบคุมแบบพไีอดี           โดยใชค้่าเกนของกระบอกสูบแกน X ที่ P = 0.08, 
I = 0, D = 0.002 และ ค่าเกนของกระบอกสูบแกน Y ที่ P = 0.09, I = 0, D = 0.001 จะท าการทดลอง
เป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่จากจุดเร่ิมตน้ สัง่แกน X ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร สัง่แกน Y ไปที่
ระยะ 20 เซนติเมตร ใชค้วามดนัลมที่ 4 บาร์    กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-7      สงัเกตวา่
จะไม่สามารถควบคุมได ้ ในการควบคุมแบบน้ี        ในต าแหน่งเร่ิมจนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการจะมี
การค านวณจุดยอ่ยๆก่อนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการออกมา   เม่ือกระบอกสูบท างานไม่พร้อมกนัท าให้
จุดต่างๆเล่ือนออกไป ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-7 

ตารางที่ 4-7  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบเชิงเสน้โดยใชพ้ไีอดี 

การ
ทดลองที ่

Set point 
แกน X 

Set point 
แกน Y 

ผลที่ได ้
แกน X 

ผลที่ได ้
แกน Y 

%ผดิพลาด 

1 10 cm 20 cm 9.7 cm 19.07 cm 3.82 % 
2 10 cm 20 cm 9.5 cm 19.05 cm 4.87 % 
3 10 cm 20 cm 9.78 cm 18.1 cm 5.85 % 
4 10 cm 20 cm 9.58 cm 17.27 cm 8.92 % 
5 10 cm 20 cm 9.54 cm 17.79 cm 7.82 % 
6 10 cm 20 cm 9.56 cm 17.96 cm 7.3 % 
7 10 cm 20 cm 9.19 cm 18.85 cm 6.92 % 
8 10 cm 20 cm 9.57 cm 19.26 cm 4 % 
9 10 cm 20 cm 9.85 cm 17.25 cm 7.62 % 

10 10 cm 20 cm 9.26 cm 19.64 cm 4.6  % 
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       4.2.4 การควบคุมแบบเชิงเสน้โดยใชฟั้ซซ่ี 

 
ภาพที่ 4-8  การควบคุมแบบเชิงเสน้โดยใชฟั้ซซ่ี 

 
ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ   2       แกน

แบบเชิงเสน้โดยใชก้ารควบคุมแบบฟัซซ่ี จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่จาก
จุดเร่ิมตน้ สัง่แกน X ไปที่ระยะ 10 เซนติเมตร สั่งแกน Y ไปที่ระยะ 20 เซนติเมตร ใชค้วามดนัลมที่ 
4 บาร์  กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-8    สงัเกตวา่จะไม่สามารถควบคุมได ้   ในการควบคุม
แบบน้ี ในต าแหน่งเร่ิมจนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการจะมีการค านวณจุดยอ่ยๆก่อนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการ 
เม่ือกระบอกสูบท างานไม่พร้อมกนัท าใหจุ้ดต่างๆเล่ือนออกไป    แต่ในการควบคุมแบบพไีอดีจะ
เขา้สู่จุดต่างๆไดดี้กวา่แบบฟัซซ่ีขึ้นอยูก่บัการปรับค่าเกนพไีอดีและการสร้างกฎของฟัซซ่ี ผลการ
ทดลองแสดงในตารางที่ 4-8 
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  ตารางที่ 4-8  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบเชิงเสน้โดยใชฟั้ซซ่ี 

การ
ทดลองที ่

Set point 
แกน X 

Set point 
แกน Y 

ผลที่ได ้
แกน X 

ผลที่ได ้
แกน Y 

%ผดิพลาด 

1 10 cm 20 cm 9.48 cm 18.26 cm 6.95 % 
2 10 cm 20 cm 9.27 cm 18.58 cm 7.2 % 
3 10 cm 20 cm 9.43 cm 18.27 cm 7.17 % 
4 10 cm 20 cm 9.6 cm 18.9 cm 4.75 % 
5 10 cm 20 cm 9.29 cm 18.88 cm 6.35 % 
6 10 cm 20 cm 9.17 cm 18.79 cm 7.17 % 
7 10 cm 20 cm 9.12 cm 17.95 cm 9.52 % 
8 10 cm 20 cm 9.64 cm 17.98 cm 6.85 % 
9 10 cm 20 cm 9.54 cm 17.34 cm 8.95 % 

10 10 cm 20 cm 9.38 cm 17.89 cm 8.375 % 
 

       4.2.5  การควบคุมแบบวงกลมโดยใชพ้ไีอดี 
                 

 
ภาพที ่4-9  การควบคุมแบบวงกลมโดยใชพ้ไีอดี 
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ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 2 แกน เขียน
วงกลมโดยใชพ้ไีอดี โดยใชค้่าเกนของกระบอกสูบแกน X ที่ P = 0.08, I = 0, D = 0.002 และ ค่าเกน
ของกระบอกสูบแกน Y ที่ P = 0.09, I = 0, D = 0.001 จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะ
สัง่รัศมีที่ 10 เซนติเมตร ใชค้วามดนัลมที่ 4 บาร์  กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-9 สงัเกตวา่
จะไม่สามารถควบคุมได ้         ในการควบคุมแบบน้ีในต าแหน่งเร่ิมจนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการจะมี
การค านวณจุดยอ่ยๆก่อนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการออกมา เม่ือกระบอกสูบท างานไม่พร้อมกนัท าใหจุ้ด
ต่างๆเล่ือนออกไป ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-9 

  ตารางที่ 4-9  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบวงกลมโดยใชพ้ไีอดี 
การทดลองที ่ Set point radian %ผดิพลาดแกน  

1 10 cm 3.04 % 
2 10 cm 2.75 % 
3 10 cm 6.45 % 
4 10 cm 7.205 % 
5 10 cm 13.68 % 
6 10 cm 3.875 % 
7 10 cm 10.41 % 
8 10 cm 15.64 % 
9 10 cm 12.27 % 

10 10 cm 7.765 % 
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       4.2.6  การควบคุมแบบวงกลมโดยใชฟั้ซซ่ี 

 
ภาพที ่4-10  การควบคุมแบบวงกลมโดยใชฟั้ซซ่ี 

 
ในการทดลองน้ีเป็นการควบคุมต าแหน่งควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 2 แกนเขียน

วงกลมโดยใชฟั้ซซ่ี     จะท าการทดลองเป็นจ านวน 10 คร้ัง โดยจะสัง่รัศมีที่ 10 เซนติเมตร   ใช้
ความดนัลมที่ 4 บาร์  กราฟแสดงผลการทดลองดงัภาพที่ 4-10 สงัเกตวา่จะไม่สามารถควบคุมได ้
ในการควบคุมแบบน้ี ในต าแหน่งเร่ิมจนถึงต าแหน่งที่ตอ้งการจะมีการค านวณจุดยอ่ยๆก่อนถึง
ต าแหน่งที่ตอ้งการออกมา เม่ือกระบอกสูบท างานไม่พร้อมกนัท าใหจุ้ดต่างๆเล่ือนออกไป แต่ใน
การควบคุมแบบฟัซซ่ีจะเขา้สู่จุดต่างๆไดดี้กวา่แบบพไีอดี ขึ้นอยูก่บัการปรับค่าเกนพไีอดีและการ
สร้างกฎของฟัซซ่ี ผลการทดลองแสดงในตารางที่ 4-10 
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ตารางที ่4-10  ผลที่ไดจ้ากการทดลองการควบคุมแบบวงกลมโดยใชฟั้ซซ่ี 
การทดลองที ่ Set point radian  %ผดิพลาดแกน  

1 10 cm 4.215 % 
2 10 cm 7.44 % 
3 10 cm 5.51 % 
4 10 cm 2.285 % 
5 10 cm 4.03 % 
6 10 cm 1.15 % 
7 10 cm 6.305 % 
8 10 cm 7.36 % 
9 10 cm 6.285 % 

10 10 cm 7.44 % 
 


