
บทที่ 5 
สรุป ปัญหา และข้อเสนอแนะ 

  

5.1  สรุปผลของโครงงาน 

โครงงาน ชุดสาธิตการควบคุมระดับน ้ า เป็นโครงงานเพื่อช่วยในด้านส่ือการสอน เพื่อให้
นกัศึกษาท่ีเรียนในรายวชิาน้ีมีความเขา้ใจเก่ียวกบัการควบคุมความระดบัน ้ าแบบถงัเดียวและสองถงั 
โครงงาน ชุดสาธิต น้ีแบ่ งออก เป็น  3 ส่ วน  ดัง น้ี   1. ชุดถังน ้ ำและ เซน เซอร์  2. ชุดก ล่อง
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 3. โปรแกรมแลปววิ  

การท างานสามารถทดลองควบคุมระดบัน ้ าไดท้ั้ง แบบลูปเปิด (Open Loop) และแบบลูปปิด 
(Close Loop) โดยแบบลูปปิดสามารถเลือกตวัควบคุมแบบเปิด-ปิด (ON-OFF Controller), ตวั
ควบคุมแบบพีไอดี (PID Controller) และตวัควบคุมแบบฟัซซี (Fuzzy Controller) ได ้         การ
ตอบสนองของระบบจะแสดงเป็นกราฟ 

 

5.2  ปัญหาและแนวทางแก้ไข 

       5.2.1  สัญญำณไฟฟ้ำ 24 โวลต์ ท่ีจ่ำยให้มอเตอร์ป๊ัมไปรบกวนสัญญำณไฟฟ้ำ 5 โวลต์ของ       
ไมโครคอนโทรลเลอร์ ท ำให้ไม่สำมรถใช้งำนมอเตอร์ป๊ัมได้ วิธีกำรแก้ไขคือ แยก
กรำวดแ์ต่ละวงจรออกจำกกนั 

       5.2.2  น ้ ำท่ีไหลจำกถังท่ี 1 ไปยงัถังท่ี 2 ช้ำเกินไปบำงคร้ังท ำให้น ้ ำถังท่ี 1 ล้นก่อนท่ีถังท่ี 2       
จะเตม็   

                วิธีแก้ไขคือ เพิ่มท่อท่ีต่อระหว่ำงถังน ้ ำทั้ งสองเป็น 2 ท่อ และเขียนโปรแกรมท ำให้
มอเตอร์ป๊ัมตดักำรท ำงำนเม่ือระดบัน ้ำถงัท่ี 1 เลยระดบัน ้ำท่ี 20 ซม. ไป 1 ซม. 
5.3  ข้อเสนอแนะ 
      5.3.1  ควรจดัท ำชุดสำธิตกำรควบคุมโดยใชต้วัควบคุมแบบพีไอดีเพิ่มเติม 
      5.3.2  ควรเปล่ียนวำลว์น ้ำใหส้ำมำรถเปิดปิดน ้ำไดอ้ตัโนมติั หรือสำมรถหร่ีวำลว์ได ้
 

กรำวดแ์ต่ละวงจรออกจำกกนั 


