
 

ชุดจ าลองสภาวะการเคลือ่นที่แบบ 3 องศาอิสระ รอบแกน X, รอบแกน Y, แนวแกน Z   

ด้วยระบบไฮดรอลิก 
(The Motion Simulator for Three DOF Pitch, Roll, Heave  

By Hydraulic System) 
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