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1.1  ความเปนมาและความสาํคัญของปญหา 
  ในปจจุบันมีงานการวิจัย และส่ิงประดิษฐท่ีเปนนวัตกรรม

ทางการบินและ อากาศยาน (Aircraft) ออกมา โดยมักจะนํามาใช
ประโยชนทางดานการคมนาคม การเดินทาง การติดตอส่ือสาร 
การเกษตร การปองกันภัยเตือนภัยทางธรรมชาติ การสํารวจ
ทรัพยากรทางธรรมชาติ และทางการทหารปองกันประเทศ ซึ่ง
นวัตกรรมทางการบินในปจจุบันไดมีการพัฒนาอยางแพรหลาย
เชน บอลลูน (Balloon)  เฮลิคอปเตอร (Helicopter)  กระสวย
อวกาศ (Space Shuttle) เครื่องรอน (Glider)  ยานไรคนขับ 
(Unman Arial Vehicle : UAV) เปนตน จากท่ีกลาวมานั้นอากาศ
ยานสวนใหญมักจะมีราคาสูง  และมีขนาดใหญ ไมสามารถทําการ
ปฏิบัติการในสถานท่ีท่ีมีขนาดเล็ก หรือภูมิประเทศท่ีไมเอ้ืออํานวย
ตอการลงจอดและทําการสํารวจได ดังนั้นผูจัดทําโครงงานจึง
เล็งเห็นความสําคัญของการสรางอากาศยานขนาดเล็ก และ
สามารถควบคุมการข้ึนลงในแนวดิ่งไดจากท่ีกลาวมาแลวจึงไดคิด
ประดิษฐตนแบบอากาศยานท่ีใชมอเตอร 4 ตัว และใบพัด 4 ใบใน
การบิน สามารถข้ึนลงในแนวดิ่งได มีขนาดเล็ก เหมาะแกการ
ปฏิบัติการในภูมิประเทศท่ีไมเอ้ืออํานวยในการปฏิบัติการได ดวย
เหตุนี้เองโครงงานนี้จึงมีการจัดสรางตนแบบอากาศยานแบบ 4 
ใบพัด ข้ึนอีกท้ังยังออกแบบระบบควบคุมการข้ึนลงในแนวดิ่งโดย
ใชไมโครคอนโทรเลอรในการควบคุม เพ่ือลดตนทุนในการผลิตท่ี
สูงได 

 
1.2  วัตถปุระสงคของโครงงาน 



  1.2.1 เพ่ือศึกษาหลักการทํางานของไมโครคอนโทรลเลอร  
ในการควบคุมการรักษาเสถียรภาพ 
 การลอยตัวในอากาศได    

  1.2.2  เพ่ือศึกษาหลักการทํางานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสท่ี
ใชในอากาศยานแบบ 4 ใบพัดได 

  1.2.3  เพ่ือออกแบบและสรางตนแบบอากาศยานแบบ 4 
ใบพัดได 

 
1.3  ขอบเขตของโครงงาน 

 1.3.1  อากาศยานแบบ 4 ใบพัดสามารถรักษาเสถียรภาพการ
ลอยตัวในอากาศภายในหองปด 

 1.3.2  อ า ก า ศ ย า น แ บ บ  4  ใ บ พั ด ใ ช บ อ ร ด
ไมโครคอนโทรลเลอรควบคุมการรักษาเสถียรภาพการลอยตัว
ได  
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1.4  ประโยชนทีค่าดวาจะไดรบั 
 1.4.1  สามารถออกแบบระบบควบคุมการรักษาเสถียรภาพการ
ลอยตัวของอากาศยานแบบ 4      
 ใบพัดในอากาศโดยใชไมโครคอนโทรเลอรได 
 1.4.2  ไดตนแบบอากาศยานแบบ 4 ใบพัด 
 1.4.3  สามารถนําตนแบบอากาศยานไปพัฒนา เพ่ือควบคุม
ความสูงและทิศทางการเคลื่อนท่ีของอากาศยาน 
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