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1.1  ความเปนมาและความสาํคัญของปญหา 
  ในปจจุบันมีงานการวิจัย และส่ิงประดิษฐท่ีเปนนวัตกรรม

ทางการบินและ อากาศยาน (Aircraft) ออกมา โดยมักจะนํามาใช
ประโยชนทางดานการคมนาคม การเดินทาง การติดตอส่ือสาร 
การเกษตร การปองกันภัยเตือนภัยทางธรรมชาติ การสํารวจ
ทรัพยากรทางธรรมชาติ และทางการทหารปองกันประเทศ ซึ่ง
นวัตกรรมทางการบินในปจจุบันไดมีการพัฒนาอยางแพรหลาย
เชน บอลลูน (Balloon)  เฮลิคอปเตอร (Helicopter)  กระสวย
อวกาศ (Space Shuttle) เครื่องรอน (Glider)  ยานไรคนขับ 
(Unman Arial Vehicle : UAV) เปนตน จากท่ีกลาวมานั้นอากาศ
ยานสวนใหญมักจะมีราคาสูง  และมีขนาดใหญ ไมสามารถทําการ
ปฏิบัติการในสถานท่ีท่ีมีขนาดเล็ก หรือภูมิประเทศท่ีไมเอ้ืออํานวย
ตอการลงจอดและทําการสํารวจได ดังนั้นผูจัดทําโครงงานจึง
เล็งเห็นความสําคัญของการสรางอากาศยานขนาดเล็ก และ
สามารถควบคุมการข้ึนลงในแนวดิ่งไดจากท่ีกลาวมาแลวจึงไดคิด
ประดิษฐตนแบบอากาศยานท่ีใชมอเตอร 4 ตัว และใบพัด 4 ใบใน
การบิน สามารถข้ึนลงในแนวดิ่งได มีขนาดเล็ก เหมาะแกการ
ปฏิบัติการในภูมิประเทศท่ีไมเอ้ืออํานวยในการปฏิบัติการได ดวย
เหตุนี้เองโครงงานนี้จึงมีการจัดสรางตนแบบอากาศยานแบบ 4 
ใบพัด ข้ึนอีกท้ังยังออกแบบระบบควบคุมการข้ึนลงในแนวดิ่งโดย
ใชไมโครคอนโทรเลอรในการควบคุม เพ่ือลดตนทุนในการผลิตท่ี
สูงได 

 
1.2  วัตถปุระสงคของโครงงาน 



  1.2.1 เพ่ือศึกษาหลักการทํางานของไมโครคอนโทรลเลอร  
ในการควบคุมการรักษาเสถียรภาพ 
 การลอยตัวในอากาศได    

  1.2.2  เพ่ือศึกษาหลักการทํางานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสท่ี
ใชในอากาศยานแบบ 4 ใบพัดได 

  1.2.3  เพ่ือออกแบบและสรางตนแบบอากาศยานแบบ 4 
ใบพัดได 

 
1.3  ขอบเขตของโครงงาน 

 1.3.1  อากาศยานแบบ 4 ใบพัดสามารถรักษาเสถียรภาพการ
ลอยตัวในอากาศภายในหองปด 

 1.3.2  อ า ก า ศ ย า น แ บ บ  4  ใ บ พั ด ใ ช บ อ ร ด
ไมโครคอนโทรลเลอรควบคุมการรักษาเสถียรภาพการลอยตัว
ได  
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1.4  ประโยชนทีค่าดวาจะไดรบั 
 1.4.1  สามารถออกแบบระบบควบคุมการรักษาเสถียรภาพการ
ลอยตัวของอากาศยานแบบ 4      
 ใบพัดในอากาศโดยใชไมโครคอนโทรเลอรได 
 1.4.2  ไดตนแบบอากาศยานแบบ 4 ใบพัด 
 1.4.3  สามารถนําตนแบบอากาศยานไปพัฒนา เพ่ือควบคุม
ความสูงและทิศทางการเคลื่อนท่ีของอากาศยาน 
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