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ภาคผนวก ข 

วงจรควบคุมวาล์วบังคบัทศิทาง 
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วงจรควบคุมวาล์วบังคับทศิทาง 

 

ภาพที ่ข-1  วงจรควบคุมวาล์วบงัคบัทิศทาง 
 

วงจรควบคุมการท างานของระบบภายในตู้ควบคุม 

 

ภาพที ่ข-2  วงจรควบคุมการท างานของระบบภายในตูค้วบคุม 
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ภาคผนวก ค 

วงจรชุดควบคุมไฮดรอลกิ 
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วงจรไฮดรอลกิระบบแบบเดิม 

 

ภาพที ่ค-1  วงจรไฮดรอลิกระบบแบบเดิม 
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วงจรไฮดรอลกิแบบระบบควบคุมความดัน 

 

ภาพที ่ค-2  วงจรไฮดรอลิกแบบระบบควบคุมความดนั 

วงจรไฮดรอลิกแบบระบบควบคุมความดนั  คอมพิวเตอร์(Computer)เป็นตวัประมวลกลาง

ส่งสัญญาณเขา้การ์ดดีเอคิว(Crad Data Acquisition : Card DAQ)และการ์ดดีเอคิวจะแยกสัญญาณ

ออกเป็น 3 สัญญาณท่ีส่งออก         สัญญาณท่ี  1  การ์ดอีเอคิวส่งสัญญาณไปควบคุมวาลว์   4/3 

แบบต าแหน่งกลางปิดเพื่อให้กระบอกสูบเล่ือนออกหรือเล่ือนเขา้         สัญญาณท่ี  2  การ์ดดีเอคิว

ส่งสัญญาณไปยงัอินเวอร์เตอร์   ( Inverter )       เพื่อควบคุมความเร็วของมอร์เตอร์ไฮดรอลิกท่ีไป

ขบัป๊ัมไฮดรอลิกเพื่อรักษาความดนัท่ีตอ้งการระหวา่ง   0 - 100  บาร์    แลว้รับสัญญาณป้อนกลบั

จากเซ็นเซอร์ความดนั( Pressure Sensor )เขา้การ์ดดีเอคิวและการ์ดดีเอคิวจะส่งสัญญาณออกไปยงั
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คอมพิวเตอร์เพื่อประมวลแบบลูปปิด   สัญญาณท่ี 3 จะเป็นส่วนความปลอดภยัของระบบไฮดรอลิก 

การ์ดดีเอคิวจะส่งสัญญาณไปควบคุมวาลว์ควบคุมความดนั(Pressure relief Valves)เพื่อใหค้วามดนั

ในระบบไฮดรอลิกไม่เกิน100 บาร์ ถา้เกินจาก 100 บาร์วาลว์ควบคุมความดนัจะท างานระบาย

น ้ามนัไฮดรอลิกทิ้งลงถงัไม่ใหค้วามดนัในระบบไฮดรอลิกสูงกวา่ 100 บาร์ 


