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1.1  ควำมเป็นมำและควำมส ำคัญของปัญหำ 

      ในปัจจุบนัตามโรงอุตสาหกรรมได้มีการใช้เคร่ืองจกัรกลเป็นจ านวนมาก เพื่อเป็นการเพิ่ม

ปริมาณการผลิตให้มากข้ึนตามความตอ้งการของตลาดและลดการเส่ียงต่อการเกิดอนัตรายท่ีมีต่อ

มนุษยร์วมทั้งไดผ้ลิตภณัฑ์ท่ีมีคุณภาพสูงและอุปกรณ์ท่ีมีใชเ้ป็นจ านวนมากในโรงงานอุตสาหกรรม

ก็คืออุปกรณ์ประเภทไฮดรอลิก(Hydraulic) ซ่ึงอุปกรณ์ประเภทไฮดรอลิกน้ีใช้น ้ ามนัเป็นพลงังาน 

เหมาะกบังานท่ีเก่ียวกบัความร้อน งานท่ีตอ้งใช้แรงมาก ๆ งานท่ีเส่ียงอนัตราย ฯลฯ กระบอกสูบ

เป็นหวัใจในการท างานของระบบไฮดรอลิก แต่เน่ืองจากระยะท่ีกา้นสูบเคล่ือนท่ีเขา้สุดหรือออกสุด 

อาจไม่แน่นอนจึงตอ้งมีการควบคุมระยะทางท่ีเคล่ือนท่ีไปดว้ยชุดควบคุมต าแหน่งซ่ึงการควบคุม

ต าแหน่งน้ีมีหลายแบบ อาทิเช่น การใชเ้ซอร์โววาลว์ (Servo Valve) และชุดคอนโทรลเลอร์อ่ืน ๆ  

 จากท่ีไดก้ล่าวมาขา้งตน้น้ี ผูท้  าโครงงานจึงมีแนวคิดท่ีจะท าปริญญานิพนธ์ เร่ืองการพฒันา

ชุดประลองการควบคุมระบบเซอร์โวไฮดรอลิก  โดยใช้กระบอกสูบแบบท างาน 2 ทางและ

มอเตอร์ไฮดรอลิก ร่วมกบัเซอร์โววาล์วและชุดควบคุมพีไอดีแบบลูบปิด (PID Close Loop) ซ่ึงใช้

เอ็นโคด้เดอร์(Encoder)เป็นอุปกรณ์ป้อนกลบั มีคอมพิวเตอร์เป็นตวัประมวลผลและระบุต าแหน่ง

ของกา้นสูบ เม่ือระบุต าแหน่งในโปรแกรม คอมพิวเตอร์จะส่งสัญญาณไปยงัชุดควบคุมพีไอดี และ

ส่งต่อไปยงัชุดควบคุมเพื่อควบคุมวาล์วให้เคล่ือนท่ีตามค าสั่งจากคอมพิวเตอร์ เม่ือวาล์วเปล่ียน

ต าแหน่งการท างาน จะเปิดหรือปิดทางน ้ ามนั ท าให้ก้านสูบของกระบอกสูบท่ีต่ออยู่กับวาล์ว

เคล่ือนท่ีเขา้ออกหรือหยุดเคล่ือนท่ีในต าแหน่งต่างๆโดยโครงงานน้ีสามารถประยุกต์ใช้สร้างเป็น

ระบบควบคุมต าแหน่งกา้นสูบแบบอตัโนมติั โดยใชพ้ีไอดี ฟัซซีและไฮบริด เพื่อให้เกิดประโยชน์

ในงานอุตสาหกรรมได ้



2 
 

1.2 วตัถุประสงค์ของปริญญำนิพนธ์ 
1.2.1 เพื่อเปรียบเทียบขอ้ดีและขอ้ดอ้ย ระหวา่งการควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบแบบ
ท างาน 2 ทางและมอเตอร์ไฮดรอลิก ดว้ยชุดควบคุมพไีอดี ฟัซซีและไฮบริด 
1.2.2 เพื่อศึกษาและพฒันา การเขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของวาลว์ 
1.2.3 เพื่อสร้างชุดประลองไฮดรอลิกประยกุต ์

 
1.3 ขอบเขตของโครงงำน 

1.3.1 สร้างคู่มือและใบงานในการใชง้านร่วมกบัชุดประลองไฮดรอลิก 
1.3.2 ใชชุ้ดควบคุมพีไอดี (PID Controller) ฟัซซี (Fuzzy Logic Controller) และไฮบริด 
(Hybrid of PID & Fuzzy) จากโปรแกรมแลบววิ (LabVIEW) 

 1.3.3 ใชเ้ซอร์โววาลว์ควบคุมการท างานของกระบอกสูบและมอเตอร์ไฮดรอลิก 
 1.3.4 ใชก้ระบอกสูบไฮดรอลิกแบบท างาน 2 ทาง 

1.3.5 เขียนโปรแกรมควบคุมต าแหน่งของลูกสูบ ดว้ยโปรแกรมแลบววิโดยผา่น
ไมโครคอนโทรลเลอร์ ARM 7 
1.3.6 เขียนโปรแกรมควบคุมความเร็วมอเตอร์ไฮดรอลิก ดว้ยโปรแกรมแลบววิ 
โดยผา่นไมโครคอนโทรลเลอร์ ARM 7 

 
1.4 ประโยชน์ทีค่ำดว่ำจะได้รับ 
 1.4.1 เพิ่มการจิตนาการของผูเ้รียนท าใหเ้ขา้ใจหลกัการควบคุมระบบไฮดรอลิกแบบพีไอดี  
 ฟัซซีและไฮบริด 
 1.4.2 ไดฝึ้กทกัษะในการเขียนโปรแกรมควบคุมพีไอดี ฟัซซีและไฮบริด 
 1.4.3 ไดค้วามรู้และประสบการณ์การวางแผนเก่ียวกบัขั้นตอนการท างาน 

1.4.4 ไดชุ้ดประลองไฮดรอลิกประยกุตแ์บบควบคุมต าแหน่งการเคล่ือนท่ีเชิงเส้นและเชิงมุม 
1.4.5 ลดงบประมาณในการน าสินคา้จากต่างประเทศและช่วยให้คนไทยมีโอกาสไดใ้ชชุ้ดฝึก
ปฏิบติัท่ีมีประสิทธิภาพเทียบเท่ากบัของต่างประเทศในราคาท่ีถูก 


