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1.1  ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 
       ในการขึ้นรูปแบบ 3 มิติ (3D Modeling) ของวัตถุจริงโดยใชคอมพิวเตอรนั้นโดยท่ัวไป จะตอง
ทําการประมาณหรือวัดขนาดวัตถุกอนโดยใชอุปกรณวัดเชนไมบรรทัด หรือเวอรเนียเปนตน แลวจึง
นําคาท่ีไดมาสรางเปนโครงสราง 3 มิติ โดยใชโปรแกรม 3 มิติสําเร็จรูป เชน 3D MAX, Maya  
หรือ Lightwave เปนตนสําหรับวัตถุท่ีมีความซับซอน มีความโคงมนซ่ึงไมทราบสมการของ     
ความโคง การวัดดวยมืออาจทําใหเกิดความคลาดเคล่ือนในการข้ึนรูปได อีกท้ังการข้ึนรูปโดยใช      
ตัววัดเชิงกลวัดขนาดของวัตถุจริง เคร่ืองมือท่ีใชวัดจะมีราคาแพงมาก ไมเหมาะกับสถานศึกษาหรือ
หนวยงานท่ีมีงบประมาณจํากัด และ ปญหาหลักในอุตสาหกรรมการผลิตช้ินสวนคือการสราง
แบบจําลองใหเหมือนกับช้ินงานตนแบบ เนื่องจากช้ินงานโดยทั่วไปมีรูปราง ท่ีมีความโคงเวาของ
พื้นผิวและรัศมีความโคงเปล่ียนแปลงอยางตอเนื่องทําใหการวาดแบบจําลองดวยโปรแกรม
คอมพิวเตอรท่ัวไปเปนไปไดยากเนื่องจากไมสามารถวัดขนาดของช้ินงานไดอยางถูกตองดวย
เคร่ืองมือวัดท่ัวไป แบบจําลองคอมพิวเตอรท่ีเขียนข้ึนได จึงมีคาความคลาดเคล่ือนไปจากของจริง  
เม่ือนําแบบจําลองคอมพิวเตอรนี้ไปออกแบบและผลิตแมพิมพ ทําใหไดแมพิมพที่ไมถูกตอง เสียเวลา
ในการผลิต การใชเทคโนโลยีสแกน 3 มิติ สามารถชวยแกปญหาการสรางแบบจําลองคอมพิวเตอร    
3 มิติ ของช้ินงานตนแบบไดอยางถูกตอง รวดเร็ว และยังสามารถใชตรวจสอบเปรียบเทียบระหวาง
ช้ินงานดวยกันหรือเปรียบเทียบกับแบบจําลองคอมพิวเตอรท่ีเขียนข้ึนเองใหมไดอยางถูกตอง 
 
1.2  วัตถุประสงคของโครงงาน 
       1.2.1  เพื่อศึกษาการสแกนวัตถุรูปทรง 3 มิติดวย สตักเจอรไลท (Structured Light) 
       1.2.2  เพื่อสรางเคร่ืองสแกน 3 มิติโดยใช สตักเจอรไลท (Structured Light) 
 
1.3  ขอบเขตของโครงงาน 
       1.3.1  สามารถสแกนรูปทรงเรขาคณิตอยางงายได  
       1.3.2  สามารถตั้งคาความละเอียดของระยะการสแกนได 
       1.3.3  การสแกนรูปทรง 3 มิติเปนไปอยางอัตโนมัติ  
 


