
 
 

การควบคุมระยะไกลดวยหุนยนตแบบเดลตา 

(Telerobotic Using Delta Robot ) 

 

 

 

 

 

นายยุทธพงศ    สุขทอง 

นายณัฐพงศ     ผลพุฒิ 

 

 

 

 

 

 

 

 

ปริญญานิพนธนี้เปนสวนหนึ่งของการศึกษาตามหลักสูตร 

ครุศาสตรอุตสาหกรรมบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส  ภาควิชาครุศาสตรเครื่องกล 

คณะครุศาสตรอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

ปการศึกษา 2556 


