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สารบัญตาราง 

 

ตารางท่ี                  หนาท่ี

 2-1  จําแนกระบบควบคุมแบบลูปปด (Closed Loop Control) 

 4-1  ผลการทดลองการเคลื่อนท่ีของหุนยนตเดลตาและหุนยนต ABB 

 4-2  ผลการทดลองการเคลื่อนท่ีของหุนยนตเดลตาและหุนยนต ABB 

 4-3  การเปรียบเทียบระหวางแรงตานของหุนยนตเดลตา (TDELTA)  

และความลึกของหุนยนต ABB (ZABB) 

 4-4  การเปรียบเทียบระหวางแรงตานของหุนยนตเดลตา (TDELTA)  

และความลึกของหุนยนต ABB (ZABB) 

 4-5  การเปรียบเทียบระหวางแรงตานของหุนยนตเดลตา (TDELTA)  

และความลึกของหุนยนต ABB (ZABB) 

 4-6 การเปรียบเทียบระหวางแรงตานของหุนยนตเดลตา (TDELTA)  

และความลึกของหุนยนต ABB (ZABB) 
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