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บทคัดยอ 

 

 วัตถุประสงคของปริญญานิพนธนี้ เพื่อออกแบบและพัฒนาระบบขับเคลื่อนลอเดียวรักษา

สมดุลแนวตรง โดยในการออกแบบและการพัฒนาจะแบงไดเปน 2 สวน คือสวนของการออกแบบ     

การรักษาสมดุลโครงสราง และสวนของการพัฒนาตัวควบคุมดวยพีไอดีและการพัฒนาตัวควบคุมดวย      

Fuzzy Logic Control โดยสวนแรก คือสวนของการออกแบบการรักษาสมดุลโครงสราง ในสวนนี้

ประกอบไปดวย การหาตําแหนงการวางของอุปกรณที่เหมาะสม เพื่อใหไดผลของแรงทําใหเกิด   

ความสมดุลของโครงสราง และสวนที่สองเปนการพัฒนาตัวควบคุมดวยพีไอดีและการพัฒนา         

ตัวควบคุมดวยFuzzy Logic Control เพือ่ใชควบคุมระบบรักษาสมดุล 

ผลจากการออกแบบและพัฒนาระบบขับเคลื่อนลอเดียวรักษาสมดุลแนวตรง ดวยการวาง

ตําแหนงอุปกรณ เพื่อลดผลกระทบตอการรักษาสมดุล และการพัฒนาตัวควบคุมดวยพีไอดีและ    

การพัฒนาตัวควบคุมดวยFuzzy Logic Control พบวาระบบขับเคลื่อนลอเดียวรักษาสมดุลแนวตรง 

สามารถควบคุมการรักษาสมดุลในมุมดานหนาและดานหลังไดตามขอบเขต 




