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 วตัถุประสงคข์องปริญญานิพนธน้ี์ เพือ่พฒันาและสร้างชุดควบคุมรถขดุไฮดรอลิกแบบไร้สาย 
โดยในการพฒันาจะแบ่งเป็น 2 ส่วน คือส่วนแรกเป็นส่วนของรถขดุไฮดรอลิกซ่ึงไดท้  าการปรับเปล่ียน
ระบบการท างานเดิมจากวาลว์ธรรมดามาเป็นแบบพรอพอร์ชนันลัวาลว์ (Proportional Valve) และส่วน   
ที่ 2 ซ่ึงประกอบดว้ยระบบสมองตวัแบบฝังตวั (Embedded System) ใชท้  าหนา้ที่เป็นหน่วยควบคุม       
และประมวลผลการเคล่ือนที่ของรถขดุไฮดรอลิก นอกจากนั้นจะประกอบไปดว้ย อุปกรณ์สัง่การผา่น
ระบบควบคุมแบบจอยสติก (Joystick) บนคอมพวิเตอร์.(Computer) เพือ่การประมวลผลการเคล่ือนที่                      
ของรถขดุไฮดรอลิก และแสดงผลใหต้อบสนองกบัผูค้วบคุม 

ผลจากการพฒันาและสร้างชุดควบคุมรถขดุไฮดรอลิกปรากฎวา่  สามารถควบคุมการท างาน   
แบบไร้สายไดอ้ยา่งน่าพอใจ จากผลการประเมินผลของผูเ้ช่ียวชาญดา้นรถขดุไฮดรอลิก ซ่ึงอยูใ่นระดบั
พอใชท้ี่ค่าเฉล่ียเท่ากบั 2.03 จากค่าเฉล่ียสูงสุดที่ 4  
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