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บทคดัย่อ 

 

ปริญญานิพนธ์น้ีเป็นเร่ืองการพัฒนาระบบการดูดทราย ในส่วนท่ีท าการพัฒนาจะเป็นส่วนของ      
ระบบไฟฟ้าก าลงั และระบบควบคุมความดนัสุญญากาศ ซ่ึงการท างานส่วนของระบบไฟฟ้าก าลงั ท าการออกแบบ
ระบบควบคุมมอเตอร์ขบัป้ัมดูดทราย ขนาด 450 กิโลวตัต ์และระบบไฟฟ้าในส่วนของโรงงานซ่ึงจะออกแบบ
ตั้ งแต่ขนาดหม้อแปลง สายไฟส่งก าลังไฟฟ้า ขนาดอุปกรณ์ท่ีเหมาะกับการท างานของป๊ัมดูดทราย และ            
ส่วนระบบควบคุมความดันสุญญากาศในป๊ัมดูดทราย  เพื่อแก้ไขปัญหาการอุดตันในท่อดูด โดยการเช่ือม           
ท่อเสริมน ้ าใกลก้บัปลายท่อดูด ใช้หลกัการควบคุมความดนัไฮดรอลิกถ่วงดุลกบัความดนัใตน้ ้ า และความดัน
สุญญากาศ   ท่ีเกิดข้ึนขณะท างาน การควบคุมการท างานจะใชพี้แอลซีควบคุมการจ่ายน ้ ามนัไฮดรอลิกเพื่อสร้าง
ความดนัในระบบไฮดรอลิก แบบอตัโนมติั รวมถึงการออกแบบโปรแกรมสั่งงาน และแสดงผลขอ้มูลการท างาน
ดว้ยจอภาพแบบสมัผสั 

ซ่ึงในการพฒันาเพื่อให้ระบบการดูดทรายสามารถท างานไดมี้ประสิทธิภาพสูง และสามารถผลิตทราย
ไดม้ากข้ึน และป้องกนัการอุดตนัของทรายในท่อดูด 
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Abstract 

 
 This project is a development of the sand suction system. In development will be specially make           

a part of electric power and vacuum control system. For the electric power part, electric motor control for drive         

sand pump 450 kW will be designed. Which in design, take the first step from the transformer size, after that 

transmission lines.  The size and rated of all equipment have calculated for suitable operation of sand pump.    

In a part of vacuum control in vacuum sand pump, connecting bypass pipe water add near the end of main 

suction pipe for troubleshooting the blockages in the suction pipe. For vacuum control will be use                   

the counter balance between hydraulic pressure, under water pressure, and vacuum. The operation of this 

vacuum system will be controlled by the Programmable Logic Controller (PLC). While working, the PLC           

will be control the hydraulic pressure by automatic regulate oil in a hydraulic system. Moreover, this control 

system has the including command and information display based on touch screen. 

 In development the sand suction system. Can work with high performance. And to increase 

productivity. More sand and prevent blockage of suction pipe in the sand. 
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กติตกิรรมประกาศ 

ปริญญานิพนธ์เล่มน้ี ส าเร็จลุล่วงไปไดด้ว้ยดี ดว้ยความช่วยเหลือของอาจารย ์ผศ.ดร.วชัรินทร์ โพธ์ิเงิน, 
อาจารยพ์รจิต ประทุมสุวรรณ อาจารยท่ี์ปรึกษาโครงงาน อาจารยส์นัติ หุตะมาน, อาจารยข์วญัชยั สินทิพยส์มบูรณ์ 
กรรมการผูจ้ดัการบริษทั ยูเอสอี โฟลไลน์ จ ากดั ท่ีให้ค  าแนะน าต่างๆ และขอขอบคุณ คุณ ภกัดี อ๊อดบ ารุง และ 
พนักงานทุกท่านของบริษัท ยูเอสอี โฟลไลน์จ ากัด บริษัท พลอยกาญจน์ กรุ๊ป จ ากัด ท่ีมีส่วนร่วม และให ้         
การช่วยเหลือในดา้นต่างๆ ขอบคุณเพ่ือนๆ สาขาแมคคาทรอนิกส์ คณะครุศาสตร์อุตสาหกรรม พี่ๆ นอ้งๆ ทุกท่าน
ท่ีมีส่วนร่วมและคอยเป็นก าลงัใจใหต้ลอดมา  

หวงัวา่โครงงานฉบบัน้ี จะเป็นประโยชน์ต่อผูท่ี้สนใจ และเป็นแนวทางในการพฒันาต่อไป 

 
 
 

 
นายจิระวฒัน์  วงัพรม 

นายนครินทร์  ศิรเจริญ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 


