
   
 

บทที ่1 
บทนาํ 

1.1 ความเปนมาของความสําคัญของปญหา 
       ในปจจุบันไดมีการนําเอาระบบอัตโนมัตมิาประยุกตใชในงาน
อุตสาหกรรมมากข้ึนทั้งนี้เนื่องจากปญหาในเรื่องการทํางานของ
ระบบเซอรโวนิวแมติกส (Servo Pneumatic) และมีการนํา
โปรแกรมตางๆนํามาประยุกตใชงานในดานอุตสาหกรรม เชน 
โปรแกรม LabVIEW (Laboratory Virtual Instrument 
Engineering Workbench : LabVIEW)  และโปรแกรมSolid 
Works นํามาประยุกตใชในงานอุตสาหกรรม     
       LabVIEW  เปนโปรแกรมที่ใชติดตอส่ือสารกับเครื่องมือตางๆ
ที่อยูภายนอกผานบอรด  DAC (Data Acquisition Card : 
DAC) ใชงานในการควบคุมการวัดตางๆ โดยมีตัวเซนเซอร 
(Sensor) รับสัญญาณเขามาจากเอาตพุตของเซนเซอรเหลานี้ซึ่ง
จะเปนสัญญาณแรงดันหรือกระแสโดย LabVIEW สามารถอาน
คาที่ผานเขามาทาง DAC  จากนั้นโปรแกรมจะบันทึกคาเปน
ไฟลขอมูลซึ่งการนํา LabVIEW มาประยุกตใชกับหุนยนต 
(Robot) ในงานอุตสาหกรรม กับเครื่องมือตางๆที่อยูภาย
นอกนั้น โปรแกรมคําสั่งการทํางานเพื่อเรียกขอมูลการวัดแลว
นํามาดําเนินการตอ ใหเปนการตรวจสอบหรือการเขียนคําสั่ง
เพื่อการควบคุมระบบ โปรแกรม LabVIEW มีองคประกอบสําคัญ 
3 สวน คือ  
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 1.1.1 Front Panel เปนสวนตั้งคาการวัดและอานคา

ตัวเลขหรือกราฟที่ออกมาจากBlock Diagram จึงทําหนาที่
เสมือนเครื่องมือวัดจริงโดย อินพุต ที่ปอนเขาไปตัวควบคุม สําหรับ 
เอาตพุต ที่ออกมาจะเปนตัวแสดงอยูในรูปตัวอักษรหรือกราฟก็ได  

 1.1.2 Block Diagram ทําหนาที่เสมือนเปน Source Code 
โดยใชโปรแกรมภาษา Graphic องคประกอบของ Block 
Diagram นี้จะแทนโปรแกรม ปุม เชน for loop และฟงกช่ันทาง
คณิตศาสตร 
 1.1.3 Icon/Connector ภายใน Front Panel จะ
ประกอบดวย Icon ตางๆและมีสายเช่ือมตอกันในแตละ Icon ซึ่ง
เช่ือมตอกันแลว จะสามารถเปลี่ยน Virtual Instrument (VI) นี้เปน 
Sub VI หรือ Object ที่นํากลับมาใชใน Block Diagram ไดอีก 
         Solid Works เปนโปรแกรมสําหรับการเขียนแบบและ
ออกแบบงานทางวิศวกรรม ในลักษณะ 3 มิติ ที่ไดรับความนิยม
อยางสูงในแวดวงการศึกษาและวงการอุตสาหกรรม การใชคําส่ัง
ตางๆ ของโปรแกรม Solid Works อยางครบถวนสมบูรณ เนน
การฝกทักษะเพื่อใหใชคําส่ังและเครื่องมือ 
ในการออกแบบทีละข้ันตอนจนชํานาญ โดยแสดงการเขียนแบบ
ช้ินงานเชิงวิศวกรรมรูปแบบ 3 มิติ เริ่มจากการเขียนช้ินงาน
สวนยอยจนถึงขั้นประกอบกันเปนช้ินงานขนาดใหญ นอกจากน้ี 
ยังแนะนําวิธีการแปลงไฟลงานใหเปนไฟลขนาดเล็กดวยใช
โปรแกรม E Drawings และอธิบายวิธีการนําช้ินงานที่สรางเสร็จ
แลวมาวาดลงบนกระดาษเขียนแบบดวยการนําโปรแกรม Solid 
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Works เขาในโปรแกรม LabVIEW การของการออกแบบการ
จําลองโปรแกรม Solid Works  ที่เช่ือมตอในโปรแกรม 
LabVIEW การจําลองของระบบการทํางานของนิวแมติกสโมดูล
การจําลองภาพ 3 มิติ ควบคุมโดยชุดเครื่องมือ การจําลองภาพ 3 
มิติ ในการควบคุมโปรแกรม LabVIEW เปนรูปแบบของแฟลช 
(Flash Form) ที่เหมาะสําหรับการสรางการออกแบบและการปรับ
ขั้นตอนในวิธีการควบคุมในสวนของการการสรางแบบการจําลอง
ของภาพ 3 มิติ สามารถนํามาใชเพื่อชวยในการปฏิบัติงานของ
โรงงานในการจําลองการควบคุมแบบ 3 มิต ิ ด วยโปรแกรม 
LabVIEW และโปรแกรม Solid Worksในระบบเซอรโวนิวแม
ติกส 
 ในการศึกษาการทํางานของโปรแกรม Solid Works  และ

โปรแกรม LabVIEW เพื่อสามารถนําเอาความรูมาประยุกตใชงาน

จริงตองศึกษาหลักการทํางานของโปรแกรม Solid Works  และ

โปรแกรม LabVIEW ที่สําคัญสวนหนึ่งมาจากผูศึกษาตองใช
ความคิดและจินตนาการ ในการทําความเขาใจถึงหลักการทํางาน

ของโปรแกรม Solid Works  และโปรแกรม LabVIEW ซึ่งสวน
ใหญจะศึกษาจากรูปภาพประกอบคําอธิบายของหนังสือ แลวจึงทํา
การทดลองจริง จากการศึกษาการทดลองจริงสามารถทําใหเกิด
ความเขาใจมากขึ้น   
 ผูจัดทําโครงงานจึงมีแนวคิดที่จะออกแบบระบบเซอรโวนิว

แมติกสแบบ 3 มิติ ดวยโปรแกรม Solid Works  และโปรแกรม 

LabVIEW  เพื่อทําการเช่ือมตอการทํางานระหวางโปรแกรม Solid 
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Works  และโปรแกรม LabVIEW  ในการจําลองระบบเซอรโวนิว
แมติกส 

 

1.2 วตัถปุระสงคของโครงงาน 

 1.2.1  เพื่อสรางชุดจําลองเสมือนจริงของระบบเซอรโวนิวแม
ติกส 

 1.2.2  เพื่อเช่ือมตอการทํางานรวมกันระหวางชุดจําลองกับระบบ

ของจริงระบบเซอรโวนิวแมติกส 1.2.3  เพื่อจําลองการทํางานการ
เคลื่อนที่ระหวางชุดจําลองและระบบของจริงระบบเซอรโวนิวแมติกส 

 

 

 

1.3 ขอบเขตของการศึกษาของโครงงาน 

 1.3.1   ใชโปรแกรม Solid Works 2012 ออกแบบ
โครงสรางระบบเซอรโวนิวแมติกส เชน กระบอกสูบ วาลว 
แหลงจาย และโครงสราง 
 1.3.2  ใช Soft Motion Module ใน โปรแกรม LabVIEW 

2011 ในการควบคุม การทํางานในสวนของโปรแกรม Solid 

Works 2012  

 1.3.3  ควบคุมตําแหนงของระบบเซอรโวนิวแมติกสดวยตัว

ควบคุม PID ควบคุมการเคลื่อนที่ของโปรแกรม Solid Works 



5 
  

2012 โดยสามารถทดลองปรับคาเกน (Gain) เพื่อควบคุมใหกาน

สูบเคลื่อนที่เขาสูตําแหนงอางอิง (Set Point) 

1.4 ประโยชนทีค่าดวาจะไดรบั 

 1.4.1  ไดชุดจําลองเสมือนจริงที่ของระบบเซอรโวนิวแมติกส 

ที่สามารถควบคุมตําแหนงไดโดยการควบคุมดวย PID  

 1.4.2  เปนแนวทางในการพัฒนาระบบ HMI  (Human Machine 

Interface : HMI)  
 


