
   
 

บทที ่1 
บทนาํ 

1.1 ความเปนมาของความสําคัญของปญหา 
       ในปจจุบันไดมีการนําเอาระบบอัตโนมัตมิาประยุกตใชในงาน
อุตสาหกรรมมากข้ึนทั้งนี้เนื่องจากปญหาในเรื่องการทํางานของ
ระบบเซอรโวนิวแมติกส (Servo Pneumatic) และมีการนํา
โปรแกรมตางๆนํามาประยุกตใชงานในดานอุตสาหกรรม เชน 
โปรแกรม LabVIEW (Laboratory Virtual Instrument 
Engineering Workbench : LabVIEW)  และโปรแกรมSolid 
Works นํามาประยุกตใชในงานอุตสาหกรรม     
       LabVIEW  เปนโปรแกรมที่ใชติดตอส่ือสารกับเครื่องมือตางๆ
ที่อยูภายนอกผานบอรด  DAC (Data Acquisition Card : 
DAC) ใชงานในการควบคุมการวัดตางๆ โดยมีตัวเซนเซอร 
(Sensor) รับสัญญาณเขามาจากเอาตพุตของเซนเซอรเหลานี้ซึ่ง
จะเปนสัญญาณแรงดันหรือกระแสโดย LabVIEW สามารถอาน
คาที่ผานเขามาทาง DAC  จากนั้นโปรแกรมจะบันทึกคาเปน
ไฟลขอมูลซึ่งการนํา LabVIEW มาประยุกตใชกับหุนยนต 
(Robot) ในงานอุตสาหกรรม กับเครื่องมือตางๆที่อยูภาย
นอกนั้น โปรแกรมคําสั่งการทํางานเพื่อเรียกขอมูลการวัดแลว
นํามาดําเนินการตอ ใหเปนการตรวจสอบหรือการเขียนคําสั่ง
เพื่อการควบคุมระบบ โปรแกรม LabVIEW มีองคประกอบสําคัญ 
3 สวน คือ  
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 1.1.1 Front Panel เปนสวนตั้งคาการวัดและอานคา

ตัวเลขหรือกราฟที่ออกมาจากBlock Diagram จึงทําหนาที่
เสมือนเครื่องมือวัดจริงโดย อินพุต ที่ปอนเขาไปตัวควบคุม สําหรับ 
เอาตพุต ที่ออกมาจะเปนตัวแสดงอยูในรูปตัวอักษรหรือกราฟก็ได  

 1.1.2 Block Diagram ทําหนาที่เสมือนเปน Source Code 
โดยใชโปรแกรมภาษา Graphic องคประกอบของ Block 
Diagram นี้จะแทนโปรแกรม ปุม เชน for loop และฟงกช่ันทาง
คณิตศาสตร 
 1.1.3 Icon/Connector ภายใน Front Panel จะ
ประกอบดวย Icon ตางๆและมีสายเช่ือมตอกันในแตละ Icon ซึ่ง
เช่ือมตอกันแลว จะสามารถเปลี่ยน Virtual Instrument (VI) นี้เปน 
Sub VI หรือ Object ที่นํากลับมาใชใน Block Diagram ไดอีก 
         Solid Works เปนโปรแกรมสําหรับการเขียนแบบและ
ออกแบบงานทางวิศวกรรม ในลักษณะ 3 มิติ ที่ไดรับความนิยม
อยางสูงในแวดวงการศึกษาและวงการอุตสาหกรรม การใชคําส่ัง
ตางๆ ของโปรแกรม Solid Works อยางครบถวนสมบูรณ เนน
การฝกทักษะเพื่อใหใชคําส่ังและเครื่องมือ 
ในการออกแบบทีละข้ันตอนจนชํานาญ โดยแสดงการเขียนแบบ
ช้ินงานเชิงวิศวกรรมรูปแบบ 3 มิติ เริ่มจากการเขียนช้ินงาน
สวนยอยจนถึงขั้นประกอบกันเปนช้ินงานขนาดใหญ นอกจากน้ี 
ยังแนะนําวิธีการแปลงไฟลงานใหเปนไฟลขนาดเล็กดวยใช
โปรแกรม E Drawings และอธิบายวิธีการนําช้ินงานที่สรางเสร็จ
แลวมาวาดลงบนกระดาษเขียนแบบดวยการนําโปรแกรม Solid 
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Works เขาในโปรแกรม LabVIEW การของการออกแบบการ
จําลองโปรแกรม Solid Works  ที่เช่ือมตอในโปรแกรม 
LabVIEW การจําลองของระบบการทํางานของนิวแมติกสโมดูล
การจําลองภาพ 3 มิติ ควบคุมโดยชุดเครื่องมือ การจําลองภาพ 3 
มิติ ในการควบคุมโปรแกรม LabVIEW เปนรูปแบบของแฟลช 
(Flash Form) ที่เหมาะสําหรับการสรางการออกแบบและการปรับ
ขั้นตอนในวิธีการควบคุมในสวนของการการสรางแบบการจําลอง
ของภาพ 3 มิติ สามารถนํามาใชเพื่อชวยในการปฏิบัติงานของ
โรงงานในการจําลองการควบคุมแบบ 3 มิต ิ ด วยโปรแกรม 
LabVIEW และโปรแกรม Solid Worksในระบบเซอรโวนิวแม
ติกส 
 ในการศึกษาการทํางานของโปรแกรม Solid Works  และ

โปรแกรม LabVIEW เพื่อสามารถนําเอาความรูมาประยุกตใชงาน

จริงตองศึกษาหลักการทํางานของโปรแกรม Solid Works  และ

โปรแกรม LabVIEW ที่สําคัญสวนหนึ่งมาจากผูศึกษาตองใช
ความคิดและจินตนาการ ในการทําความเขาใจถึงหลักการทํางาน

ของโปรแกรม Solid Works  และโปรแกรม LabVIEW ซึ่งสวน
ใหญจะศึกษาจากรูปภาพประกอบคําอธิบายของหนังสือ แลวจึงทํา
การทดลองจริง จากการศึกษาการทดลองจริงสามารถทําใหเกิด
ความเขาใจมากขึ้น   
 ผูจัดทําโครงงานจึงมีแนวคิดที่จะออกแบบระบบเซอรโวนิว

แมติกสแบบ 3 มิติ ดวยโปรแกรม Solid Works  และโปรแกรม 

LabVIEW  เพื่อทําการเช่ือมตอการทํางานระหวางโปรแกรม Solid 
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Works  และโปรแกรม LabVIEW  ในการจําลองระบบเซอรโวนิว
แมติกส 

 

1.2 วตัถปุระสงคของโครงงาน 

 1.2.1  เพื่อสรางชุดจําลองเสมือนจริงของระบบเซอรโวนิวแม
ติกส 

 1.2.2  เพื่อเช่ือมตอการทํางานรวมกันระหวางชุดจําลองกับระบบ

ของจริงระบบเซอรโวนิวแมติกส 1.2.3  เพื่อจําลองการทํางานการ
เคลื่อนที่ระหวางชุดจําลองและระบบของจริงระบบเซอรโวนิวแมติกส 

 

 

 

1.3 ขอบเขตของการศึกษาของโครงงาน 

 1.3.1   ใชโปรแกรม Solid Works 2012 ออกแบบ
โครงสรางระบบเซอรโวนิวแมติกส เชน กระบอกสูบ วาลว 
แหลงจาย และโครงสราง 
 1.3.2  ใช Soft Motion Module ใน โปรแกรม LabVIEW 

2011 ในการควบคุม การทํางานในสวนของโปรแกรม Solid 

Works 2012  

 1.3.3  ควบคุมตําแหนงของระบบเซอรโวนิวแมติกสดวยตัว

ควบคุม PID ควบคุมการเคลื่อนที่ของโปรแกรม Solid Works 
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2012 โดยสามารถทดลองปรับคาเกน (Gain) เพื่อควบคุมใหกาน

สูบเคลื่อนที่เขาสูตําแหนงอางอิง (Set Point) 

1.4 ประโยชนทีค่าดวาจะไดรบั 

 1.4.1  ไดชุดจําลองเสมือนจริงที่ของระบบเซอรโวนิวแมติกส 

ที่สามารถควบคุมตําแหนงไดโดยการควบคุมดวย PID  

 1.4.2  เปนแนวทางในการพัฒนาระบบ HMI  (Human Machine 

Interface : HMI)  
 


