
 

บทที ่5 
สรปุผลการด าเนนิงานโครงงานและขอ้เสนอแนะ 

 
5.1  สรปุผลของโครงาน 

       ในการพัฒนาระบบควบคุมชุดจ าลองสภาวะการเคลื่อนที่แบบ 2 องศาอิสระ 1 แนวแกนด้วย
ระบบไฮดรอลิค สามารถเคลื่อที่ตามต าแหน่งที่ต้องการได้ ส่วนของการตรวจสอบต าแหน่งนั้น
จ าเป็นต้องใช้ เซ็นเซอร์วัดความเร่งในการวัดค่ามุมที่เกิดขึ้น และใช้เซ็นเซอร์อุลตร้าโซนิคในการวัด
ต าแหน่งความสูงของการเคลือ่นที่ โดยการรับค่าผ่านไมโครคอนโทรลเลอร ์ เพื่อน าค่าที่ได้มา
ประมวลผลในคอมพิวเตอร์ด้วยโปรแกรมแลปวิว โดยที่สามารถก าหนดต าแหน่งที่ต้องการผ่านทาง
หน้าต่างโปแกรมควบคุม 

         
5.2  ปญัหาและแนวทางแกไ้ข 

        5.2.1  การปรับตั้งค่าเซ็นเซอร์ยังไม่แม่นย าพอ ท าให้การน าไปใช้งานจริงอาจท าให้มีค่าผิดพลาด
อยู่ ควรหาวิธีปรับตั้งค่าเซ็นเซอร์ที่แม่นย ากว่านี้ 
        5.2.2  การตรวจสอบต าแหน่งของการเคลื่อนที่ยังไม่แม่นย าเท่าที่ควร       เนื่องจากต้องควบคุม
กระบอกสูบไฮดรอลิค 3 กระบอก ซึ่งมีความเร็วในการเคลือ่ที่ไม่เท่ากัน    ในการควบคุมต าแหน่งควรมี
เซ็นเซอร์วัดระยะทางติดตั้งทุกกระบอกสูบ            เพื่อวัดระยะทางการเคลื่อนเข้าออกของกระบอกสูบ
ไฮดอรลิคได้อย่างแม่นย า 

        5.2.3  ความเร็วในการส่งข้อมูลระหว่างคอมพิวเตอร์และไมโครคอนโทรลเลอร์ต่ า       ท าให้
การตอบสนองของระบบทั้งหมดไม่ดีเท่าที่ควร จึงท าให้การเคลื่อที่ตามต าแหน่งที่ต้องการนั้นช้าเกินไป 

 

5.3  ขอ้เสนอแนะ 

        5.3.1  ควรเลือกใช้เซน็เซอร์ที่สามารถให้ค่าข้อมูลที่เป็นมุมเอียง      เพื่อลดการประมวลผลของ
ระบบควบคุม 

        5.3.2  ควรติดตั้งเซ็นเซอร์วัดระยะทางติดตั้งที่กระบอกสูบ    เพื่อวัดระยะทางการเคลื่อนเข้าออก
ของกระบอกสูบไฮดอรลิคไปใช้ในการตรวจสอบต าแหน่งการเคลื่อนที่ 
        5.3.3  การประมวลผลในคอมพิวเตอร์ด้วยโปรแกรมแลปวิว   ควรเลือกใชอุ้ปกรณ์ NI DAQ ใน
การรับค่าจากเซ็นเซอร์และสั่งงานอุปกรณ์ต่างๆในระบบควบคุมเพื่อให้ได้ความเร็วในการประมวลผลที่
สูงขึ้น  


