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บทคดัย่อ 
กิตติกรรมประกาศ                                                                                                                           
สารบัญตาราง                                                                                                                                        
สารบัญภาพ                                                                                                                                   
บทที่ 1  บทน า        
 1.1  ความเป็นมาและความส าคญัของปัญหา 
 1.2  วตัถุประสงคข์องโครงงาน 
 1.3  ขอบเขตของโครงงาน 
 1.4  ประโยชน์ที่คาดวา่จะไดรั้บ   
บทที่ 2  ทฤษฏีพืน้ฐานที่เกี่ยวข้อง                                                                                                    
 2.1  หุ่นยนตใ์นงานอุตสาหกรรม 
 2.2  วาลว์ควบคุมทิศทางแบบ 5 ทาง 3 ต  าแหน่ง ต  าแหน่งกลางปิด                                                             
 2.3  กระบอกสูบท างานสองทางแบบลูกสูบเคล่ือนที่กา้นสูบอยูก่บัที ่

  (Rodless Cylinder) 
 2.4  แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของอุปกรณ์นิวแมติกส์ 
 2.5  เอ็นโคด้เดอร์ (Encoder) 
 2.6  การควบคุมดว้ยฟัซซ่ี (Fuzzy Controller) 
 2.7  การควบคุมดว้ยพไีอดี (PID Controller) 
 2.8  การควบคุมการเคล่ือนไหว (Motion Control) 
 2.9  ไมโครคอนโทรลเลอร์ (Microcontroller) 
 2.10  โปรแกรมแลปววิ  
 2.11  การ์ด DAQ (Data Acquisition : DAQ) 
บทที่ 3  ขั้นตอนและวิธีด าเนินการ 
 3.1  การศึกษาขอ้มูล 

3.2  การออกแบบโครงสร้าง 
3.3  การออกแบบวงจรควบคุมวาลว์ 

3.4  การเขียนโปรแกรมสร้าง PWM 
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3.5  การเขียนโปรแกรมสัง่งานดว้ยแลปวิว 
3.6  การประกอบทุกส่วนเขา้ดว้ยกนัและทดลอง 

บทที่ 4  ผลการด าเนินงาน 
4.1  ผลการทดลองควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 1 แกน  
4.2  ผลการทดลองควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบ 2 แกน 

บทที่ 5  สรุปปัญหาและข้อเสนอแนะ 
5.1  สรุปผลของโครงงาน 
5.2  ปัญหาและแนวทางแกไ้ข 
5.3  ขอ้เสนอแนะ 
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