
 

ง 
 

สารบญั 
 

                                                                                                         หนา้ 

บทคดัยอ่ภาษาไทย                                                                                             ก                                                                               

บทคดัยอ่ภาษาองักฤษ        ข 
กติตกิรรมประกาศ            ค                                                   

สารบญั ง 

สารบญัตาราง ฉ 

สารบญัภาพ ซ  

บทที ่1  บทน า                                                                       1 

     1.1  ความเป็นมาและความส าคัญของปัญหา                                                                       1  

     1.2  วัตถุประสงค์ของโครงงาน                                                                                         2  

     1.3  ขอบเขตของโครงงาน                                                                                                  2 

     1.4  ค าจ ากัดความ                                                                                                            2 

     1.5  สมมติฐานของโครงงาน 3 

     1.6  ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รบั                                      3 

บทที ่2  ทฤษฏีทีเ่กีย่วขอ้ง                                                5 

  2.1  สกาด้า (Supervisory Control And Data Acquisition : SCADA)  5 

  2.2  นิวเมติกส์ (Pneumatics)  9 

  2.3  พีแอลซี (Programmable Logic Controller : PLC)  11 

  2.4  ASI (Actuator Sensor Interface)  20 

  2.5  พร็อกซิมิตี้เซนเซอร์ (Proximity Sensor)  23 

บทที ่3  ขัน้ตอนและวธิดี าเนนิการ 29 

  3.1  ค้นคว้าหาข้อมูล                                                                                        34 

     3.2  ชุดทดลองพีแอลซี รุ่น FMS 50                                                                              34 

     3.3  ระบบนิวเมติกส์                                                                                           40 

     3.4  ระบบไฟฟ้า                                                                                    61 

     3.5  ศึกษาการเขียนโปรแกรมพีแอลซี                                                            63 

     3.6  ศึกษาการเขียนโปรแกรมวินซีซี (WinCC)                                      64 

บทที ่4  ผลการด าเนนิงานและผลการทดลอง                                                             69 

     4.1  ระบบนิวเมติกส์                                                                      69 

     4.2  ระบบไฟฟ้า                                                                   70 

     4.3  การเขียนโปรแกรมพีแอลซี                                                                    70 

                     4.3.1  การทดลองโปรแกรมควบคุมการท างานแบบสั่งงานด้วยตัวเอง                  71 

                     4.3.2  การเขียนโปรแกรมควบคุมการท างานแบบอัตโนมัติ                                   77 



 

จ 

 

สารบญั  (ตอ่) 

หนา้ 

  4.4  การเขียนโปรแกรมสกาด้าเพื่อควบคุมการท างานผ่านหน้าจอคอมพิวเตอร์               79 

     4.5  การประเมินชุดทดลองโดยผู้เชี่ยวชาญ                                                                       82  

บทที ่5  สรุปปญัหาและขอ้เสนอแนะ                                                             87 

  5.1  สรุปผลของโครงงาน 87     

     5.2  ปัญหาและแนวทางแก้ไข                                                                                           87 

     5.3  ข้อเสนอแนะ                                                                                                            87 

     5.4  ค าแนะน าของผู้เชี่ยวชาญ 88 

บรรณานกุรม                                      89 

ภาคผนวก                                               91 

ภาคผนวก ก  ระบบนวิเมตกิส ์  92 

ภาคผนวก ข  ระบบไฟฟ้า  99 

ภาคผนวก ค  แบบประเมนิโครงงาน  109 

ภาคผนวก ง   คูม่อืการใชง้านโปรแกรม  121 

ภาคผนวก จ   โปรแกรมพแีอลซ ี  131 

ภาคผนวก ฉ  ตวัอยา่งการเขยีนสกาดา้ 165 

ประวตัผิูจ้ดัท า                                                                                        193 

      

             
   
    
  
 
 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

จ 


