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        อย่างไรก็ตามการควบคุมแรงของกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ถือเป็นเรื่องที่ยาก                            เพราะ 
ระบบไฮดรอลิกสถ์ือเป็นระบบที่ซับซ้อนและเป็นระบบท่ีไม่เชิงเส้น รวมทั้งยังมีความไม่แน่นอนของ
ตัวแปรต่างๆภายในระบบ เช่น แรงเสียดทานที่เกิดขึ้นในกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ ฯลฯ การออกแบบ
ระบบควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกส์อาจจะได้ผลลัพธ์ที่ไม่แม่นย านัก 
        ผู้จัดท าโครงงานจึงได้สร้าง                        ชุดควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ให้สามารถ 
ควบคุมได้รับรู้ได้ว่าตอนนี้กระบอกสูบเกิดการชนแล้วหรือไม่มีการขยับหรือไม่ ให้ระบบมีการส่งผล
ตอบสนองมายังผู้ควบคุม และให้ระบบมีการชดเชยแรงเสียดทานที่เกิดขึ้นในกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ 
เพื่อไม่ให้อุปกรณ์เกิดการเสียหาย ซึ่งจากโครงงานนี้สามารถเป็นแนวทางเพื่อน าไปพัฒนาเครื่องจักร
ที่ประกอบด้วยกระบอกสูบไฮดรอลิกสท์ีท่ างานในรูปแบบเดียวกันนี้ 
1.2  วตัถปุระสงค ์
        1.2.1  เพื่อพัฒนาและสร้างระบบควบคุมของกระบอกสูบไฮดรอลิกส ์   ทีม่ีการป้อนกลับของ
แรงจากชุด Slave มายังชุด Master  
1.3  ขอบเขตของโครงงาน 
         1.3.1  ควบคุมต าแหน่งของกระบอกสูบไฮดรอลิกสไ์ด้ 
         1.3.2  มีการป้อนกลับของแรง ( Force Feedback ) จากกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ 
         1.3.3  ชุด Master ใช้ AC Servo Motor 
         1.3.4  ชุด Slave ใชก้ระบอกสูบไฮดรอลิกส ์
         1.3.5  ใช ้Load Cell เพื่อตรวจวัดแรงที่ชุด Master  
         1.3.6  ควบคุมและแสดงผลผ่านโปรแกรม  LabVIEW 
         1.3.7  การรับ-ส่งสัญญาณ ควบคุมผ่านการ์ด DAQ 

         1.3.8  ค่าความผิดพลาดของแรงที่ป้อนกลับมายังตัว Master ±10 เปอร์เซ็นต์           
1.4  ประโยชนท์ีค่าดว่าจะไดร้ับ 
        1.4.1  ได้ชุดระบบควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกส ์     ที่มีการป้อนกลับของแรงจากชุด Slave  
มายังชุด Master ที่เป็นต้นแบบ ( Prototype ) ใช้ในงานทางด้านอตุสาหกรรม 
        1.4.2 ไดค้วามรู้และแนวคิดในการเขียนโปรแกรม   LabVIEW   ควบคุมการท างานของ  
กระบอกสูบไฮดรอลิกส ์
 

 

 

 


