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 ปริญญานิพนธ์น้ีเป็นการพฒันาระบบควบคุมการประหยดัพลงังานส าหรับป๊ัมไฮดรอลิก

(Hydraulic Pump)     ในการท างานโดยปกติทัว่ไปของระบบไฮดรอลิก             (Hydraulic System) 

ป๊ัมไฮดรอลิกจะท างานตลอดเวลา ทั้งขณะท่ีมีโหลดและไม่มีโหลดส่งผลใหเ้กิดการสูญเสียของ

พลงังานไฟฟ้าในส่วนน้ีไป      ถา้สามารถควบคุมการท างานของป๊ัมไฮดรอลิกในขณะท่ีไม่มีโหลด

น้ีได ้ โดยใหท้ างานนอ้ยลงจะช่วยใหส้ามารถลดพลงังานไฟฟ้าในการท างานไดท้างหน่ึง จึงสร้าง

เคร่ืองควบคุมการประหยดัพลงังานไฟฟ้าส าหรับป๊ัมไฮดรอลิกน้ีข้ึน     โดยออกแบบวงจรไฟฟ้าเพื่อ

ควบคุมการท างานใหป๊ั้มไฮดรอลิกท างานอยา่งมีประสิทธิภาพสูงสุด ใชก้ารควบคุมแบบลูปปิด 

(Closed Loop Control)       ร่วมกบัอินเวอร์เตอร์     (Inverter)    เพื่อควบคุมความเร็วของมอเตอร์

ขบัป๊ัมไฮดรอลิกใหท้ างานอยา่งเหมาะสม   มีหลกัการท างานคือขณะท่ีไม่มีโหลดป๊ัมไฮดรอลิก

จะตอ้งท างานนอ้ยลง         แต่ขณะท่ีมีโหลดป๊ัมไฮดรอลิกจะตอ้งท างานขบัภาระป๊ัมไฮดรอลิกได้

ทนัทีทนัใด  ซ่ึงจะช่วยใหป๊ั้มไฮดรอลิกท างานอยา่งมีประสิทธิภาพสูงสุด  

 ผลจากการสร้างชุดประหยดัพลงังานส าหรับป๊ัมไฮดรอลิก เม่ือเปรียบเทียบกบัการท างาน

ของระบบเดิมท่ีไม่ใชร้ะบบควบคุมอตัโนมติัใดๆเลยพบวา่  ระบบควบคุมแบบพีไอดี (Proportional 

Integral Derivative Control:  PID Control) ท่ีควบคุมความเร็วของป๊ัมไฮดรอลิกแบบอัตโนมัติ

สามารถลดพลงังานไฟฟ้าจากระบบเดิมไดถึ้ง 66.252%     ระบบควบคุมแบบฟัซซ่ี (Fuzzy Control) 

ท่ีควบคุมความเร็วของป๊ัมไฮดรอลิกแบบอตัโนมติัสามารถลดพลงังานไฟฟ้าจากระบบเดิมไดถึ้ง 

66.341%  และระบบควบคุมแบบฟัซซ่ีรวมกับพีไอดีท่ีควบคุมความเร็วของป๊ัมไฮดรอลิกแบบ

อตัโนมติัเป็นระบบท่ีดีท่ีสุดท่ีสามารถลดพลงังานไฟฟ้าจากระบบเดิมไดถึ้ง 70.426%  


