
ค 
 

กติติกรรมประกาศ 

ปริญญานิพนธเ์ล่มน้ี ส าเร็จลุล่วงไปไดด้ว้ยดี ดว้ยความช่วยเหลือของอาจารยท์ี่ปรึกษา
โครงงาน ผศ.ดร.วชัรินทร์ โพธ์ิเงินและอาจารยพ์รจิต ประทุมสุวรรณ ที่ใหค้  าปรึกษาตลอดจน
ค าแนะน าต่างๆ ซ่ึงมีประโยชน์ต่อการจดัท าโครงงานเป็นอยา่งมาก ขอขอบคุณ อาจารยข์วญัชยั    
สินทิพยส์มบูรณ์ กรรมการผูจ้ดัการบริษทั ยเูอสอี โฟลไลน์ จ  ากดั (USE FLO-LINE) ที่ใหค้  าแนะน า
ต่างๆ รวมถึงความช่วยเหลือดา้นค่าใชจ่้ายและอุปกรณ์ที่จ  าเป็นในการท าโครงงาน และขอขอบคุณ
พนกังานของบริษทั ยเูอสอี โฟลไลน์จ  ากดั ทีมี่ส่วนร่วม ใหก้ารช่วยเหลือในดา้นต่างๆ ขอบคุณ
เพือ่นๆ สาขาแมคคาทรอนิกส์ คณะครุศาสตร์อุตสาหกรรม พี่ๆ  นอ้งๆ ทุกท่านที่มีส่วนร่วม
ช่วยเหลือและคอยเป็นก าลงัใจใหต้ลอดมา  

หวงัวา่โครงงานฉบบัน้ี จะเป็นประโยชน์ต่อผูท้ี่สนใจในการน าไปพฒันาในส่วนของระบบ
ควบคุมแบบวงรอบปิด (Closed Loop Control) ต่อไป 
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