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บทที ่1 

บทน ำ 

 
1.1  ควำมเป็นมำและควำมส ำคัญของปัญหำ 

 ปัจจุบนัพบปัญหาวา่คณะครุศาสตร์อุตสาหกรรม ภาควิชาครุศาสตร์เคร่ืองกล สาขาวิศวกรรม-   

แมคคาทรอนิกส์ มีปัญหาดา้นการจดัการเรียนการสอน โดยสังเกตไดจ้าก การสอบถามผูส้อนพบวา่      

ท่ีผ่านมาคะแนนสอบของผูเ้รียนมีคะแนนต ่าทั้ งน้ีเน่ืองจาก การเรียนใช้คณิตศาสตร์มาก ผูเ้รียน     

ไม่ เข้าใจโครงสร้างของกระบวนการและการควบคุม ดังนั้ นการจัดการเรียนการสอนน้ี                  

จึงจ าเป็นตอ้งมีส่ือการเรียนการสอนในรูปแบบของชุดสาธิต หรือ ชุดทดลอง ควบคู่กบัการสอน

แบบปกติ ทั้งน้ีเพื่อให้ผูเ้รียนไดม้องเห็นถึงลกัษณะของระบบการท างาน และวงจรการต่อใช้งาน

จริงของอุปกรณ์ ช่วยให้ผู ้เรียนเข้าใจการท างานของระบบง่ายข้ึน อีกทั้ งยงัเสริมสร้างทักษะ           

ในการต่อวงจร นอกจากน้ีชุดสาธิตดังกล่าวจะมีเคร่ืองมืออุปกรณ์ทดลองไวใ้นเคร่ืองเดียวกัน         

มีคู่มือการใช้งาน และรูปแบบการต่ออุปกรณ์ เพื่อให้ผูใ้ช้สะดวกในการใช้งานสามารถเคล่ือนยา้ย

ไดส้ะดวก ง่ายต่อการจดัเตรียมอุปกรณ์ประกอบการสอน 

 ดังนั้ นทางผู ้จ ัดท าจึงมีแนวคิดท่ีจะสร้างชุดสาธิตการควบคุมระดับน ้ าซ่ึงควบคุมโดยใช้

คอมพิวเตอร์และใชโ้ปรแกรมแลปวิว (LabVIEW) เขา้มาช่วยเพื่อท าให้นกัศึกษาเขา้ใจการท างาน

ของระบบและ ไดเ้ห็นการเพิ่มข้ึนและลดลงของระดบัน ้าอยา่งแทจ้ริง 

 
1.2  วตัถุประสงค์ 

1.2.1  เพื่อสร้างชุดสาธิตการควบคุมระดบัน ้ าดว้ยตวัควบคุมแบบพีไอดีและฟัซซี ใช้เป็นส่ือ               

การเรียนการสอนในสาขาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ ภาควิชาครุศาสตร์เคร่ืองกล                  

คณะครุศาสตร์อุคสา            คณะครุศาสตร์อุตสาหกรรม มหาวทิยาลยัเทคโนโลยพีระ  

 1.2.2  เพื่อศึกษาการควบคุมระดบัน ้าโดยใชต้วัควบคุมแบบพีไอดีและฟัซซี 

 

 

คณะครุศาสตร์อุตสาหกรรม มหาวทิยาลยัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้พระนครเหนือ 
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1.3  ค ำจ ำกดัควำม 

 ชุดสาธิต หมายถึง ชุดจ าลองการควบคุมระดบัน ้ าในถงัน ้ าโดยใชเ้ซนเซอร์ความดนั เป็นตวัส่ง

ขอ้มูลป้อนกลบัผ่านชุดไมโครคอนโทรลเลอร์ ไปยงัโปรแกรมแลปวิวและเลือกใชต้วัควบคุมแบบ  

พีไอดีหรือฟัซซี ควบคุมระดบัน ้าอีกทั้งยงัก าหนดระดบัน ้าท่ีตอ้งการไดท้างโปรแกรมแลปววิ 

 ตวัควบคุมฟัซซี หมายถึง ระบบควบคุมท่ีสามารถใชใ้นการตดัสินใจภายในใตค้วามไม่แน่นอน

ของข้อมูลโดยยอมให้มีความยืดหยุ่นได้ โดยใช้หลักเหตุผลท่ีคล้ายการเลียนแบบวิธีความคิด           

ท่ีซับซ้อนของมนุษย์ ฟัซซีลอจิกมีลักษณะท่ีพิเศษกว่าตรรกะแบบจริงเท็จ (Boolean Logic)      

เป็นแนวคิดท่ีมีการต่อขยายในส่วนของความจริง (Partial True) โดยค่าความจริงจะอยู่ในช่วง

ระหว่างจริง (Completely True) กับเท็จ (Completely False) ส่วนตรรกศาสตร์เดิมจะมีค่าเป็น

จริงกบัเทจ็เท่านั้น 

 แลปวิว หมายถึง โปรแกรมคอมพิวเตอร์ของบริษทั เนชัน่แนลอินสตรูเมนท ์ท าหน้าท่ีก าหนด

สัญญาณอินพุต ประมวลผลขอ้มูลจากระบบ โดยเลือกใช้ตวัควบคุมแบบต่างๆ พร้อมทั้งแสดงผล     

ทางหนา้จอคอมพิวเตอร์ 

 

1.4  ขอบเขตของโครงงำน 

     1.4.1  ใชโ้ปรแกรมควบคุมการท างานดว้ยโปรแกรมแลปววิ 

     1.4.2  ชุดสาธิตท่ีสร้างข้ึนประกอบไปดว้ย  

                1.4.2.1  ชุดฮาร์ดแวร์ มีส่วนประกอบดงัน้ี 

                            ก)  ชุดแหล่งจ่ายไฟ 

                            ข)  ชุดวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 

                            ค)  ชุดเซนเซอร์ความดนั 

                           ง)  ชุดถงัน ้า กวา้ง 10 ซม. ยาว 10 ซม. และความสูง 20 ซม.   

                           จ)  มอเตอร์ป๊ัมไฟฟ้ากระแสตรงขนาด 24 โวลท ์

              1.4.2.2  ชุดซอฟทแ์วร์ 

 ก) โปรแกรมควบคุมการท างานโดยใช้ตัวควบคุมแบบฟัซซี  เขียนด้วย

โปรแกรมแลปววิ  
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 1.4.2.3  คู่มือการใชง้านของชุดสาธิต 

     1.4.3  ใชไ้มโครคอนโทรลเลอร์ ในการติดต่อกบัคอมพิวเตอร์ 

 1.4.4  ก าหนดระดบัน ้ าท่ีตอ้งการโดยป้อนขอ้มูลทางคอมพิวเตอร์และแสดงผลระดบัน ้าปัจจุบนั    

ไดท้างจอคอมพิวเตอร์ 

1.5  ประโยชน์ทีค่ำดว่ำจะได้รับ 

 1.5.1  ไดชุ้ดสาธิตการควบคุมระดบัน ้าดว้ยตวัควบคุมพีไอดีและฟัซซี โดยใชโ้ปรแกรมแลปววิ 

     1.5.2  ใชเ้ป็นส่ือการเรียนการสอน เพื่อท าให้ผูเ้รียนเกิดความเขา้ใจการท างานของระบบควบคุม

ระดบัน ้าไดช้ดัเจนและง่ายข้ึน 
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