
127 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ข 
โปรแกรมควบคุมการท างานของระบบควบคุมกระบอกสูบไฮดรอลิกส์ด้วยแรงป้อนกลับ 
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ภาพที ่ข-1  โปรแกรมที่ใช้ในการควบคุม แบบ P – P ไม่มีการชดเชยแรงเสียดทาน 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่ข-2  โปรแกรมที่ใช้ในการควบคุม แบบ P – P มีการชดเชยแรงเสียดทาน 
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ภาพที ่ข-3  โปรแกรมที่ใช้ในการควบคุม แบบ P – F ไม่มีการชดเชยแรงเสียดทาน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่ข-4  โปรแกรมที่ใช้ในการควบคุม แบบ P – F มีการชดเชยแรงเสียดทาน 


