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บทคดัยอ 

 โครงงานนี้เปนการสรางการจําลองการควบคุมตําแหนงของ
ระบบนิวแมติกสแบบ 3 มิติ ซึ่งในการจําลองแบบอุปกรณนั้น จะใช
โปรแกรม Solid Works ในการสรางแบบจําลอง และใชโปรแกรม 
LabVIEW ในสวนของการควบคุมตําแหนงการเคลือ่นที่ขางกาน
สูบ  ในการควบคุมตําแหนงนั้นจะใชตัวควบคุมแบบพีไอด ี
(Proportional-Integral-Differential : PID) สําหรบัในทํางาน
การจําลองนั้นจะตองเช่ือมตอระหวางสองโปรแกรมเขาดวยกัน
เพื่อใหทาํงานรวมกันได การจัดทําโครงงานประกอบไปดวยส่ี
ขั้นตอน ขั้นตอนแรก เปนการเขียนแบบจําลองของระบบเซอรโว
นิวแมตกิส ขั้นตอนทีส่องเปนการพฒันาโปรแกรมคําส่ัง 
LabVIEW ในการควบคุมตําแหนงการเคลื่อนที่ของกานสูบ 
ขั้นตอนทีส่ามเปนการทําใหโปรแกรม Solid Works และ
โปรแกรม LabVIEW เช่ือมตอเขาดวยกัน ขัน้ตอนสุดทาย เปน
การนําแบบจําลองมาตอรวมกับอุปกรณจริง ผลที่ไดจากการ
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ทดลอง การตอบสนองตอสัญญาณคําส่ังของการควบคุม
ตําแหนง  ของแบบจําลอง 3 มิติ  มีความสอดคลองกบัระบบ 
เซอรโวนวิแมติกสจริง 


